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1. Configuracodes

Para alterar as configuragdes do inversor drive siga as instrugdes:

Cligue em Menu para entrar no primeiro nivel das configuragdes em £00.

Para alterar o nimero da configuragéo do primeiro nivel em £ 00, pressione a tecla com a seta para
baixo ou para cima.

Para entrar no segundo nivel, pressione a tecla Definir/Mudar F.00.00.

Para alterar o nimero da configuragdo do segundo nivel em £00.00, pressione a tecla com a seta
para baixo ou para cima. Para mudar a casa do segundo nivel, mantenha a tecla Definir/Mudar pres-
sionada por aproximadamente 2 segundos.

Apds definido a fungéo pressione a tecla Definir/Mudar para poder alterar os pardmetros ou con-
figuragdes, para alterar basta pressionar a tecla com a seta para baixo ou para cima. Definido o
valor, pressione a tecla Definir/Mudar novamente para salvar.

Para sair do Menu basta pressionar a tecla Menu por duas vezes.

. Configuragées iniciais

Ligue a Chave CC da String box e verifique se o inversor drive liga o display.

Verifique se a configuragdes da frequéncia de funcionamento do Inversor drive solar estdo corre-
tas em 60 Hz.

» F:01.10: 60
» F:01.12: 60
» F:01.09: 60

Nota!
[@) Para casos em que o motor opere em 50Hz, configurar como 50 todos os parametros acima.

Faga as configuragdes dos pardmetros usando as informagdes técnicas da placa de identificagdo
do motor:

» F02.02: poténcia nominal do motor.

» F02.03: frequéncia nominal do motor.

» F02.04: velocidade nominal do motor.

» F02.05: tensdo nominal do motor.

» F02.06: corrente nominal do motor.

Pressione a tecla /niciar e verifique se o motor esta girando o eixo no sentido correto conforme
indicado no motor (sentido horario).

Faca o juste automatico dos parametros do motor usando o paramento F02.07: opgéo “1”, apds
mostrar na tela “T-00", pressione a tecla /iniciar para dar inicio as configuragdes automaticas. Esse
procedimento leva em torno de 3 minutos.

Nota!
l@ Esse procedimento funciona apenas com motores trifasicos 380 V.

Para bomba d'dgua monofasica, serd necessério fazer as configuragdes abaixo:
» F10.20: 020
» F21.00: 1002




Parametros de configuracao dos sensores

Sensor de contato comum, abre e fecha

»

Cenario 1: nesse sistema ha 3 sensores, parada por caixa d'agua cheia, inicio por caixa d'agua
vazia e parada por reservatério abaixo do limite.

X3 X4.GND

Bomba Caixa d"agua

2 r X1 X2 GND
= Jl——

Reservatoério de agua

Para esse cendrio sera necessario usar os terminais X1, X2, X3, X4 e GND, a ligagao fisica deve se-
guir conforme o desenho, os sensores da caixa d'dgua devem ser instalados de forma que fechem
o contato quando em contato com a agua e aberto quando néo tiver contato com a agua. O sensor
do reservatoério deve ser instalado de forma inversa, Aberto em contato com a agua e fechado sem
contato com a dgua.

Configuragao dos pardmetros que sdo necessarios para esse cendrio:

» F05.00: 80

» F05.01: 81

» F05.02: 80

» F05.03: 81

» F21.27:10.0 (definir o tempo em segundos para parar apos a detecgao)

» F21.28:10.0 (definir o tempo em segundos para retornar apds a detecgdo)

Cendrio 2: nesse sistema ha 2 sensores, parada por caixa d'dgua cheia e parada por reserva-
tério abaixo do limite.

X3 X4 GND

el
AL 1

Bomba Caixa d'agua

r

X1 X2 GND
= n[l —

Reservatério de dgua



Para esse cendrio serd necessdrio usar os terminais X1, X2, X3, X4 e GND, a ligagéo fisica deve se-
guir conforme o desenho, o sensor da caixa d'dgua deve ser instalado de forma que feche o contato
quando em contato com a dgua e aberto quando néo tiver contato com a dgua. O sensor do reser-
vatério deve ser instalado de forma inversa, Aberto em contato com a dgua e fechado sem contato
com a agua.

Configuragao dos parametros que s@o necessarios para esse cenario:

» F05.00: 80

» F05.01: 81

» F05.02: 80

» F05.03: 81

» F21.27:10.0 (definir o tempo em segundos para parar ap6s a detecgéo)

» F21.28:10.0 (definir o tempo em segundos para retornar apds a detecgdo)

Configuragdo de sensor ou transdutor de presséo
Para uso em projeto com sensor de presséo serd necessario seguir o procedimento conforme es-
pecificado.
» Defina o modelo de sensor de pressao a ser usado, o sensor precisa ser compativel com o projeto.
» Faga a ligagéo fisica seguindo o desenho.

24V/10V Al ___GND

Sensor/Transdutor
de pressao

» Faga a configuragdo do parametro conforme informado.
» F01.02: 7 (definir o controle da frequéncia pelo terminal Al).
» Apos a configuragao da frequéncia do drive serd controlada pelo sensor/transdutor de pressao.




Parametros de seguranga

E recomendado a configuragdo desses pardmetros para melhor desempenho e seguranga no fun-
cionamento do inversor drive solar.

1. Fungao para por baixa tensao: essa fungéo permite definir o inicio e retorno da fungao parada por
baixa tensédo a partir da tensdo de entrada do arranjo fotovoltaico:

» O parametro F21.11 define a minima tensdo de funcionamento, quando a tensdo CC chegar a
uma tens@o menor que a definida nesse parametro, o inversor drive solar entrard no estado de
espera. No display sera exibida a mensagem A.LPn.

» O parametro F21.12 define a tensdo de retorno ao funcionamento apds o estado de espera,
quando a tensdo CC chegar uma tensao maior que a definida nesse parametro, o inversor drive
solar voltara a funcionar.

» O parametro F21.13 define o tempo de espera para iniciar o estado de espera ou retornar ao
funcionamento.

2. Funcao de protecao por baixa frequéncia: essa fungao permite definir a minima frequéncia de
funcionamento para protecéo do sistema.

» O parametro F21.14 define a frequéncia minima de funcionamento, quanto a frequéncia for me-
nor que a definida nesse parametro, o inversor drive solar entrara no estado de espera até que
a frequéncia volte para um valor acima do definido nesse parametro. No display sera exibida a
mensagem A.LFr.

» O parametro F21.15 define o tempo de espera para iniciar o estado de espera apds a detecgao.

» O parametro F21.16 define o tempo de espera para retornar automaticamente ao funcionamen-
to apos a deteccao.

3. Protegao contra funcionamento a seco (sem agua na entrada da bomba): o motor quando sem
carga tende a consumir uma corrente menor em relagdo a corrente nominal do motor com carga,
por isso essa fungao permite definir a corrente minima de funcionamento.

» O parametro F21.17 define a corrente minima de funcionamento, quanto a corrente de consumo
do motor for menor que esta corrente, o inversor drive solar entrard no estado de espera.

» O parametro F21.18 define o tempo de espera para iniciar o estado de espera apds a detecgao.

» O parametro F21.19 define o tempo de espera para retornar automaticamente ao funcionamen-
to ap6s a deteccao.

4. Protecao para baixa poténcia: essa fungdo permite definir um limite minimo de poténcia de funcio-
namento da bomba d’adgua para protegéo do sistema.

» O parametro F21.23 define a poténcia minima de funcionamento, quanto poténcia de entrada
for menor que a definida nesse pardmetro, o inversor drive solar entrard no estado de espera até
que a poténcia volte para um valor acima do definido nesse parametro. No display sera exibida
amensagem A.LFr.

» O parametro F21.24 define o tempo de espera para iniciar o estado de espera apés a detecgéo.

» O parametro F21.25 define o tempo de espera para retornar automaticamente ao funcionamen-
to ap6s a deteccgao.




1.2. Parametros e fungdes para configuragao

Configuragdo do ambiente (V/F e SVC)

Esse ambiente permite alterar alguns pardmetros de configuragdo das fungdes, como o nivel de
acesso, restauragao, copiar e salvar parametros, sele¢édo de idioma e senha.

Descrigdo da fungao

Parametro Opgoes de configuragoes / definigao

Padrao de fabrica Anotagoes

Nivel de acesso aos
parametros.

F00.00

Define o nivel de acesso dos pardmetros,
podendo restringir caso necessério.
0: Parametro padréo.
1: Parametros comuns (F00.00, Pxx.yy).
2: Parametros de monitoramento (F00.00, 0
Cxx.yy).
3: 0 parametro foi alterado (F00.00, Hxx.
yy) S6 pode acessar parametros F00.00,
parametros diferentes dos padroes de
fabrica.

Restauragédo

F00.03

Define o método de restauragédo das
configuragdes do inversor.
0: Ndo restaurado, apds a restauragéo de
qualquer um dos itens o valor voltara para 0.
11: Restaure todos os parametros (excluindo
os parametros avangados do motor e
paramentos que ndo podem ser restaurados).
22: Todos os parametros sdo iniciados
(excluindo paramentos que ndo podem ser
restaurados).
33: Apague todos os registros de falhas.

Coépia dos
parametros do
inversor no teclado.

F00.04

Esse pardmetro é usado para salvar os
parametros do inversor no teclado externo
e depois com esses parametros salvo poder
replicar para outros inversores.
0: Sem fungao.
11: Carregar parametros do inversor drive para
o teclado.
22: Baixar parametros do teclado para o
inversor drive.

Senha de acesso ao
usudrio

F00.05

Define a senha de usuério.
Pode ser definido de 0 a 65355.

Parametro livre 1

F00.07

Em um projeto com varios motores, esse nimero

serd usado para identificar o nimero do motor. 0
Cada motor terd uma finalidade.

Pode ser definido de 0 ~ 65535.

Parametro livre 2

F00.08

Em um projeto com vérios motores, esse nimero
serd usado para identificar o nimero do motor.
Cada motor terd uma finalidade.

Pode ser definido de 0 ~ 65535.




Parametros basicos (V/F e SVC)

Esse ambiente permite alterar alguns parametros de configuragéo das fungdes, como modo e mé-
todo de controle do inversor drive solar.

Descrigao da
fungao

Parametro Opgoes de configuragdes / definigao

Padréo de

fabrica Anotacdes

Modo de controle

Define a forma como o motor é controlado.
0: AM-V/F; Controle VF Assincrono (Variagédo
davelocidade do motor pela tens&o e corrente).
Este modo de controle é usado no controle de
velocidade varidvel que ndo requer resposta
rapida e nem controle preciso de velocidade.
Este método também ¢é usado quando os
parametros do motor que ndo sdo conhecidos

Modelo de motor
monofdsico somente sera

F01.00 = 0 suportado pelo controle
motor 1 ou ndo podem ser configurados. V/F Assincrono
1: AM-SVC; Controle SVC Assincrono (vetorial
de circuito aberto, controle corrente de circuito
fechado). Este modo de controle é usado para
aplicagdes que requerem precisao no controle
em alta velocidade, que necessite de resposta
rdpida em alta velocidade, torque em alta
poténcia e torque em baixas velocidades.
Define o método de entrada de para executar os
Método de comandos do inversor drive solar.
entrada para 0: Teclado do Inversor. 0
F01.01 1: Teclado externo.
executar os . s
comandos 2: Controle pela entrada de comunicagao
RS485.
3: Reservado.
Define o método de entrada para executar os
comandos para alterar a frequéncia durante a
operagéao.
0: Teclado do inversor drive.
1: Potenciémetro analdgico do teclado do
Método de inversor drive.
2: 1A analégica controlada pela corrente ou
entrada para =
alterar a tensdo de entrada. 0
p P F01.02 3: Reservado.
requéncia :
durante a 4: Reservado. )
operacio 5:PLU de puls? terminal.
: 6: Comunicag&o RS485.
7: Controle por terminal X/Al.
8: Controle de PID.
9: Controle de Programa (PLC).
10: Cartdo opcional.
11: Velocidade em vdrias velocidades.
Ganho de Define o processamento proporcional de ganhos
frequéncia F01.03  para frequéncia dependendo do valor de entrada. 100,0
: Pode ser definido de 0,0% ~ 500.0%.
Define a frequéncia méxima limite de operacéo
Frequéncia exibida no display e alterada pelo teclado do
maxima exibida F01.09 inversordrive. 60.00
no display. Pode ser definida de 0,00 Hz até a definida nessa
fungdo.

- Define a frequéncia méaxima que o inversor drive
Frgqpenzla F01.10 pode ser configurado. 60.00
maxima de : Pode ser definido operar de 0,00 Hz até a definida .
operagéo.

nessa fungdo.




Método de
entrada para

Define o método de entrada para definir o limite
superior da frequéncia do inversor drive.
0: Definido pelo teclado do inversor drive.
1: Potenciémetro analdgico do teclado do
inversor drive.
2: 1A analégica controlada pela corrente ou

definir o limite FO1.11 ~ 0
. tensdo de entrada.
superior da X
frequéncia. 3: Reservado.
4: Reservado.
5: PLU de pulso terminal.
6: Comunicagao RS485.
7: Reservado.
Define o limite superior da frequéncia. Essa
Configuragéo do configuragéo sera valida se o parametro F01.11
limite superiorda ~ F01.12  for definido como 0. 60.00
frequéncia. Por ser definido de 0,00 Hz até a frequéncia limite
superior.
Configuragdo do Define o limite inferior da frequéncia.
limite inferior da F01.13  Pode ser definido de 0,00 Hz até a frequéncia 0.00
frequéncia. limite inferior.
P Define a frequéncia de referéncia para calcular o
Frequéncia ~ = .
de referancia tempo de aceleragdo / desaceleragéo do inversor
drive.
para o tempo F01.20 X - o 0
de aceleragdo/ o FrequenCIa maxima.
~ 1: Fixado na frequéncia de 50 Hz.
desaceleragao. i - P
2: Definir a frequéncia.
Selegdo da Define a unidade do tempo de aceleragéo.
unidade do 0:1s.
tempo de Fo1.21 1:0.1s. 2
aceleragao. 2:0,01s.
Define o tempo necessario para que a frequéncia
de saida acelere de 0,00 Hz até a frequéncia
Tempo de de referéncia de tempo definida no pardmetro
aceleragao. F01.22  F01.20. 6,00
1s~65000s (F01.21 = 0).
0.1s~6500.0s (F01.21 = 1).
0,01s~650,00s (F01.21 = 2).
Define o tempo necessario para que a frequéncia
de saida desacelere da frequéncia de referéncia -
A Deve se usar no minimo 6
Tempo de F01.23 de tempo até 0,00 Hz. 6.00 segundos
desacelerag3o. . 1s ~ 65000s (F01.21 = 0). ! :
0.1s ~ 6500.0s (F01.21 = 1).
0,01s ~ 650,00s (F01.21 = 2).
Selegdo de Define a selegdo de aceleragdo e desaceleragao
aceleragao e F01.30 da curva S é definida por F07.33. 1
desaceleragao . 0: Desabilitado.
dacurvaS. 1: Habilitado.
Ponto de partida Define o ponto de partida da aceleracéo da curva
da aceleragé@o da F01.31 Sno tempo. 0,20
curvaS. Pode ser definido 0,00s ~ 10.00s.
Ponto de final da Define o ponto final da aceleragdo da curva S no
aceleragdo da F01.32  tempo. 0,20
curva S Pode ser definido 0,00s ~ 10.00s.
S(a)xgadga Define o ponto de partida da desaceleragdo da
desaceleragio F01.33 curva S no tempo. 0,20
Pode ser definido 0,00s ~ 10.00s.
dacurvaS.
Ponto de final da Define o ponto final da desaceleragéo da curva S
desaceleragao F01.34  notempo. 0,20
dacurvaS. Pode ser definido 0,00s ~ 10.00s.
Frequéncia Define a frequéncia de comutagéo do inversor
F01.40 IGBT. 4,0
portadora.

Pode ser definido de 1,0kHz ~ 16,0kHz.




Modo de controle
PWM.

FO1. 41

Define o modo de controle PWM com a
configuragé@o do pardmetro associados. Cada
numero representa uma escolha de configuragéo.
Unidade “000@®": Associada a temperatura.

0: Independente da temperatura.

1: Relacionado a temperatura.

Dezena “00®0": relacionado a frequéncia de

saida.

0: Independente da frequéncia de saida.

1: Relacionado a frequéncia de saida.

Centena “0®00": ativar PWM aleatério.

0: Desabilitado.

1: Habilitado.

Milhar “©000": método de modulagdo PWM.

0: Apenas a modulacéo trifdsica pode ser

usada.

1: Amodulagdo trifasica pode ser usada em

duas fases, altera automaticamente.

T

Ganho de
compensagao da
zona morta.

FO1.43

Define o ganho de compensacgéo da zona morta.

Pode ser definido de 0 ~ 512. 306

Parametros de configuragao do motor (V/F e SVC)

Esse ambiente permite alterar alguns parametros de configuragdo das funcgdes relacionadas ao
motor da bomba d’ &gua como, tipo do motor, poténcia, velocidade, tenséo entre outros parametros

do motor.
Descrigdo da Padrao de
fungdo Parametro Opgoes de configuragdes / definigao fabrica Anotagoes
Define o tipo de motor. 0
Tipo de motor. F02.00 0: assincrono (AM).
1: Reservado.
Ndmero de F02.01 Define o nimero de pdlos motores. 2
polos. . Pode ser definido de 2 a 98.
Poténcia nominal Define a poténcia nominal do motor. Esse parametro deve ser
F02.02 Pode ser definido de 0,1 kW ~ 1000.0 2.2/4.0 configurado de acordo com a
do motor. N -
kW. poténcia nominal do motor.
Frequéncia fi f N . Esse pardmetro deve ser
nominal do F02.03 Define a frequéncia nominal do,motor. 60 configurado de acordo com a
: Pode ser definido de 0,01 Hz até 600 hz. P
motor. frequéncia do motor.
Velocidade Define a velocidade nominal do motor. Esse parametro deve ser
nominal do F02.04 Pode ser definido de 0 rpm a 65000 1430 configurado de acordo com a
motor. rpm. rotagdo nominal do motor.
~ ) = ) Esse parametro deve ser
Tens&o nominal F02.05 Define a tensdo nominal do motor. 380 confiaurado de acordo com a
do motor. ’ Pode ser definido de 0 V~1500 V. 9y )
tensdo nominal do motor.
Corrente nominal Define a corrente nominal do motor. Esse pardmetro deve ser
F02.06 Pode ser definidode 0.1 Aatéa 10/9,5 configurado de acordo com a
do motor. o . :
corrente méaxima do Inversor drive. corrente nominal do motor.
Define a selegdo de ajuste automatico
do parametro do motor. Apds a
conclusédo do ajuste automatico do
Selegao de ajuste parametro, o valor definido voltara - =
o ; wyr Os motores monofasicos ndo
automatico do automaticamente como “0”. . -
F02.07 0 suportam ajuste automatico

parametro do
motor.

0: Sem operagéo.

1: Rotagdo auto ajustavel.

2: Auto ajuste estético.

3: Auto ajuste da resisténcia do
Estator (parte do motor).

destes parametros.




Corrente para

Define o tamanho da corrente para o
motor assincrono em situagdes que

motor assincrono F02.10 nao houver carga. 3.8
sem carga. Pode ser definido de 0.1A até a corrente
maxima do inversor drive solar.
T Define o tamanho da resisténcia para o
Resisténcia do Estator do motor assincrono
::;?rt]g;gr?omotor Fo21m Pode ser definido de 0,01 mQ ~ 1092
: 60000.00 mQ.
- Define o tamanho da resisténcia para o
Resisténcia do rotor do motor assincrono
;ost;;gsor::tor F0212 Pode ser definido de 0,01 mQ ~ 971.4
’ 60000.00 mQ.
= Define o tamanho da indugéo de
Indugédo de d d
vazamento de vazamento do Estator do motor
Estator do motor F02.13 assincrono. 6.984
assincrono Pode ser definido de 0,01TmH ~
: 65535.00mH.
= Define a indugéo do Estator do motor
Indugéo do assincrono
5:;?;2:g:omotor F02.14 Pode ser definido de 0,0TmH ~ 17611
) 65535.00mH.
:/easlf)sl;[é)sgir:(c;:e Define o valor de resisténcia do Estator
Estator do motor. F02.15 percentualmente. 497
. Pode ser definido de 0,01% ~ 50,00%.
Valor padrédo de Define o valor de resisténcia do rotor
resisténcia ao F02.16 percentualmente. 4.42
rotor do motor. Pode ser definido de 0,01% ~ 50,00%.
Indugdo de Define o valor de indutor de vazamento
vazamento do F02.17 do Estator percentualmente. 9.99
Estator do motor. Pode ser definido de 0,01% ~ 50,00%.
Valor do indutor Define o valor de indutor do Estator do
do Estator do F02.18 motor percentualmente.
motor. Pode ser definido de 0,1% ~ 999,00%.
Define as casas decimais dos quatro
parametros.
0: sem casa decimal.
~ 1: uma casa decimal.
Selegdo de casas 2: duas casas decimais
decimais. F02.19 S . ~ . 0000
Cada numero representa uma fungéo:
F02.11: Unidade “0000".
F02.12: Dezena “0000".
F02.13: Centena “0000".
F02.14: Milhar “0000".
0: Invélido.
Selegao do modo 1: Autoaprendizagem ligado. Os motores monofasicos nao
de configuragédo F02.50 2: Executar a configuragao inicial de 0 suportam aprendizado on-line

do motor on-line.

autoaprendizagem.
3: Autoaprendizagem em operagéo.

de motores




Controle de vetores (SVC)
Esse ambiente permite alterar alguns parametros de configuragdo das fungdes por controle por

vetores SVC.

Descrigao da

funcao Parametro Opgdes de configuragdes / defini¢do Padrao de fabrica Anotagdes
Define o nivel de rigidez, quanto maior o nivel,

Nivel de rigidez da

velocidade ASR. F03.00 melhor arigidez da velocidade. 10

Pode ser definido de 1 ~ 25.

Define o modo de rigidez, quanto maior o nivel,

Mododarigidezda  £4341  melhora rigidez da velocidade. 0x0000

velocidade ASR. Pode ser definido de 0x0000 ~ 0x1111.
Ganho Define o ganho proporcional de ASR 1 (velocidade
proporcional F03.02 dociclo). 10.00
ASR 1. Pode ser definido de 0.01 ~ 100.00.

Define o tempo de integragdo ASR 1 (velocidade
Tempo de F03.03  do ciclo). 0.100
integrac@o ASR 1.

Pode ser definido de 0.000s ~ 6.000s.
Define o tempo da filtragem ASR 1.

Tempo de filtragem

ASR 1. F03.04 Pode ser definido de 0.0ms ~ 100.0ms. 0.0
Frequéncia de Define a frequéncia de comutacg&o ASR para 1.
a « F03.05 Pode ser definido de 0,00Hz ~ Frequéncia 0,00
comutacdo ASR 1. P
maxima.
Ganho Define o ganho proporcional de ASR 2 (velocidade
proporcional F03.06 do ciclo). 10.00
ASR 2. Pode ser definido de 0.01 ~ 100.00.
Define o tempo de integragdo ASR 2 (velocidade
Tempode erp  F03.07 dociclo). 0.100
arag ’ Pode ser definido de 0.000s ~ 6.000s.
Tempo de filtragem F03.08 Define o tempo da filtragem ASR 2. 00
ASR 2. . Pode ser definido de 0.0ms ~ 100.0ms. !
Frequéncia de Define a frequéncia de comutagdo ASR para 2.
a o F03.09 Pode ser definido de 0,00Hz ~ Frequéncia 0,00
comutacdo ASR 2. o
maxima.
Ganho Define o ganho proporcional do eixo D em relagéo
proporcional do F03.10 aociclo do eixo D atual. 1.000
eixo D. Pode ser definido de 0.001 ~ 4.000.

Define o ganho integral do eixo D em relagdo ao

Ganhointegraldo o341 Giclo do eixo D atual. 1.000

eixoD. Pode ser definido de 0.001 ~ 4.000.

Ganho Define o ganho proporcional do eixo Q em relagdo
proporcional do F03.12 aociclo do eixo Q atual. 1.000
eixo Q. Pode ser definido de 0.001 ~ 4.000.

Define o ganho integral do eixo D em relagdo ao

Ganhointegraldo  £4343  Giclo do eixo D atual. 1.000

eixoQ. Pode ser definido de 0.001 ~ 4.000.

Limite de Define o limite de torque do motor quando

torque quando F03.15 energizado. 180,0
energizado. Pode ser definido de 0,0% ~ 400,0%.

Limite de torque Define o limite de torque do estado de geragao

na geragao de F03.16  de energia 180,0
energia. Pode ser definido de 0,0% ~ 400,0%.

Limite de torque Define o valor do limite do torque regenerativo em
regenerativo em F03.17  baixa velocidade. 50.0

baixa velocidade. Pode ser definido de 0,0% ~ 400,0%.




Faixa de frequéncia
que aciona o limite

Define a faixa de frequéncia que aciona o limite

de toraue em baixa F03.18 de torque em baixa velocidade. 6.00
a Pode ser definido de 0,00s a 30.00s.
velocidade
Compensagao do Define Compensagao do deslizamento do motor
deslizamento do F03.23  assincrono. 100.0
motor assincrono. Pode ser definido de 0,0% ~ 250,0%.
Valor inicial do F03.24 Define o valor inicial do torque inicial. 0.0
torque. . Pode ser definido de 0.0% ~ 250,0%. .
gﬁ;f:]'team;odgo Define o de alimentagdo do campo magnético
e nca | F03:30  fraco. 10.0
pomag Pode ser definido de 0,0% ~ 200,0%.
fraco.
Ganho de controle Define o ganho de controle com o campo
com o campo F03.31 magnético fraco. 10.0
magnético fraco. Pode ser definido de 0,0% ~ 500,0%.
Limite superior da Define o limite superior da corrente do campo
correntedocampo  F03.32  magnético fraco. 60.0
magnético fraco. Pode ser definido de 0,0% ~ 250,0%.
Coeficiente de . = -
= s Define o coeficiente de tensdo magnética fraca.
}ensao magnetica F03.33 Pode ser definido de 0,0% ~ 120,0%. 97.0
raco
Limite de energia Define o limite de energia de saida.
de saida F03.34 Pode ser definido de 0,0%~400,0%. 250.0
Ganho de .
Defina o ganho de frenagem por sobre excitagéo.
frenagem por FO3.35  pode ser definido de 0,0% ~ 500,0%. 1000
sobre excitagao
Limite de frenagem - o
Defina o limite de frenagem por sobre excitagéo.
por sobre F03.36  pode ser definido de 0,0% ~ 250,0%. 10.0
excitagao.
= . Define a operagao eficiente de energia
ggz;ae‘?ra‘i’aeﬁc'eme F03.37 0: Desligado 0
9 1: Ligado
Limite inferior
de excitagao Define o limite inferior de excitagéo para a
para operagédo F03.38 operagdo de economia de energia. 50.0
de economia de Pode ser definido de 0,0% ~ 80,0%.
energia.
T(’?I(t)foflgleer::c?c?nal Define o coeficiente do filtro de operacional de
p F03.39 economia de energia. 0.010

de economia de
energia.

Pode ser definido de 0.000s ~ 6.000s.




Controle V/F

Esse ambiente permite alterar alguns pardmetros de configuragédo das fung¢des por controle de

tenséo e frequéncia V/F.

Padréo de
Descrigdo da fun¢ao Parametro Opgdes de configuragdes / defini¢do fabrica Anotagdes
Define o tipo de curva V/F para atender
diferentes caracteristicas de carga.
Selecio linear de 0: Curva V/F em linha reta.
curvgs V/F F04.00 1-9: Respectivamente, a curva VF de poténcia 0
: de 1.1-1.9 V/F.
10: Curva V/F quadrada.
11: Curva V/ F personalizada.
Define o aumento de torque.
Aumento de torque. F04.01 0,0%: aumento automatico do torque. 0,0
0,1% ~ 30,0%: aumento de torque manual.
Define a faixa efetiva da fungdo de aumento de
Frequéncia de corte de torque. Quando a frequéncia de saida excede
a F04.02  esse valor, a fungdo de aumento de torque é 100,0
aumento de torque.
cortada.
Pode ser definida de 0,0% ~ 100,0%.
Ganho de Define o ganho de compensacéo de 00
compensacéao de F04.03  deslizamento. '
deslizamento. Pode ser definido de 0,0%~200,0%.
Limite de Define o valor limite de compensagéo de
compensagao de F04.04  deslizamento 100.0
deslizamento. Pode ser definido de 0,0% a 300,0%.
Define a fungdo de compensagé&o de
deslizamentos. E necessdrio inserir
Tempo do filtro de corretamente os pardmetros na placa de
compensacéo de F04.05 identificagdo do motor e configurar os 0.200
deslizamento. parametros para alcangar os melhores
resultados.
Pode ser definido de 0.000 a 6.000.
Definir ganho de supresséo de oscilagdo. Ao
ajustar esse valor, a ressonancia de baixa
Ganho de supresséo de frequéncia pode ser suprimida, mas néo dever
S X F04.06 ] P . 100.0
oscilagéo. ser muito grande, caso contrério, causara
problemas adicionais de estabilidade.
Pode ser definido de 0,0% ~ 900,0%.
Tempo do filtro Define o tempo do filtro de supresséo de
de supressdo de F04.07  oscilagéo. 1.0
oscilagdo. Pode ser definido de 0.0s ~ 100.0s.
Porcentagem de F04.08 Define a porcentagem de tenséo de saida. 1000
tensdo de saida. ’ Pode ser definido de 25.0% ~ 120.0%. ’
Tens&o de auto ajuste F0410 Define a tensdo de auto ajuste V1. 3.0
V1. . Pode ser definido de 0,0% ~ 100,0%. .
Frequéncia auto Frequéncia auto definida F1
q' F04.11 Pode ser definido de 0,00Hz a Frequéncia 1.00
definida F1. L
maxima.
Tensdo de auto ajuste Define a tensdo de auto ajuste V2.
V2 FOA12 " pode ser definido de 0,0% ~ 100,0%. 280
Frequéncia auto Frequéncia auto definida F2
a K F04.13 Pode ser definido de 0,00Hz a Frequéncia 10,00
definida F2 L
maxima.
Tens&o de auto ajuste Define a tensdo de auto ajuste V3.
V3. FO4.14 " pode ser definido de 0,0% ~ 100,0%. 550
Frequéncia auto Frequéncia auto definida F3.
a F04.15  Pode ser definido de 0,00 Hz a Frequéncia 25.00

definida F3.

maéxima.




Tensdo de auto ajuste

Define a tensdo de auto ajuste V4.

va. FO416  pode ser definido de 0,0% a 100,0%. 780
Frequéncia auto Frequéncia auto definida F4.
au F04.17  Pode ser definido de 0,00Hz a Frequéncia 37,5

definida F4. L

maxima.
Tens&o de auto ajuste Define a tens&o de auto ajuste V5.
Vs, FO418  pide ser definido de 0,0% a 100,0%. 100.0
Frequéncia auto Frequéncia auto definida F5.

au F04.19 Pode ser definido de 0,00 Hz a Frequéncia 50.00

definida F5. L

maxima.

Define o controle automatico de economia de
Controlg automat|cp de F04.30 ener.gla. ) 0
economia de energia. 0: Desligado.

1: Ligado.

Limite inferior Define o limite inferior da frequéncia de
da frequéncia de F04.31  economia de energia. 15.0
economia de energia. Pode ser definido de 0.0 Hz ~ 50.0 Hz.
Limite inferior da Define o limite inferior da tensao da economia
tensdo da economia de F04.32  deenergia. 50,0
energia. Pode ser definido de 20,0% ~ 100,0%.
Taxa de regulagdo de Define a taxa de regulagdo de tensdo da
tensdo da economia de F04.33  economia de energia. 0.010
energia. Pode ser definido de 0.000 V/MS ~ 0.200 V/MS
Tensdo de economia Define a tens&do de economia de energia e a taxa
de energia e a taxa de F04.34  derecuperagao datenséo. 0.20

recuperacdo da tensdo.

Pode ser definido de 0,00 V/MS ~ 2. 00 V/MS

Terminais de entrada e saida (V/F e SVC)

Esse ambiente permite alterar alguns parametros de configuragéo das fungdes dos terminais de
entrada e saida, esses terminais servem para controle, instalagédo de sensores de seguranca.

Descrigdo da fungdo Parametro

Opcdes de configuragdes / definigao Padrao de fabrica Anotagoes

Terminal X1.

F05.00

Define a funcgéo do terminal X1
Consulte a tabela de fungdes do terminal X 1
para obter mais informagdes.

Terminal X2.

F05.01

Define a funcéo do terminal X2
Consulte a tabela de fungdes do terminal X
para obter mais informagdes.

Terminal X3.

F05.02

Define a funcéo do terminal X3
Consulte a tabela de fungdes do terminal X
para obter mais informagdes.

Terminal X4.

F05.03

Define a funcdo do terminal X4.
Consulte a tabela de fungdes do terminal X
para obter mais informagées.

Tipo de sinal de
entrada de Al.

F05.40

Define o tipo de sinal de entrada de Al.
0: Interruptor DIP.
1: Reservado.

Curva de entrada
analdgica.

F05.43

Define a curva de entrada analdgica.
Unidade: “0000” tipo de curva Al.
0: Linha reta (padrao).
1: Curve 1.
2:Curva 2.
Dezena: “00@0" Reserved.
Centena: “0@00" Reserved.
Milhar: ‘@®000” Reserved.

0000

Limite inferior do
sinal Al.

F05.50

Define o limite inferior do sinal recebido pelo
terminal Al. O sinal de tenséao abaixo desse
valor é considerado como o valor limite.
Pode ser definido de 0,0% ~ 100,0%.

0.0




Ajuste do limite
inferior da Al.

F05.51

Define a porcentagem do ajuste do limite
inferior da Al definido correspondente.
Pode ser definido de 100,0% ~ 100,0%.

0.0

Limite superior do
sinal Al.

F05.52

Define o limite superior do sinal recebido pelo
terminal Al. O sinal de tensdo acima desse
valor é considerado como o valor limite.

Pode ser definido de 0,0% a 100,0%.

100.00

Ajuste do limite
superior da Al.

F05.53

Define a porcentagem do ajuste do limite
superior da Al definido correspondente.
Pode ser definido de 100,0% a 100,0%.

100,00

Tempo de filtro
de Al

F05.54

Define o tempo do sinal analégico a ser usado
para eliminar sinais interferentes.
Pode ser definido de 0,000s~6.000s.

0.010

Tipo de entrada
digital do terminal
Al.

F05.80

Defini o tipo de entrada digital do terminal Al.
Unidade: “0000” entrada digital Al.

0: Baixa atividade.

1: Alta atividade.

Dezena: “00@0" Reserved.

Centena: “0@00" Reserved.

Milhar: ‘®000” Reserved.

0000

Fungdes do
terminal de Al.

F05.81

Define a fungdo do terminal de entrada Al. As
fungdes dos terminais X também s&do usadas
em Al.

Consulte a tabela de fungées do terminal X
para obter mais informacgdes.

Configuragdo
de alto nivel do
terminal Al.

F05.82

Define a configuragdo de entrada quando ela
for maior do que a configuragédo de alto nivel.
Pode ser definido de 0,00%~100,00%.

70.00

Configuragéo de
baixo nivel do
terminal Al.

F05.83

Define a configuragdo de entrada quando ela
for menor do que a configuragéo de baixo
nivel.

Pode ser definido de 0,00%~100,00%.

30.00

Tipo de sinal de
saida AO.

F06.00

Defini o tipo de sinal de saida AO.
0:0Va1l0oV.
1:4.00 mA ~ 20.00 mA.
2:0,00 mA ~ 20,00 mA.
3: Reservado.
4: Reservado.

Modo de controle
da saida AO.

F06.01

Define o modo de controle da saida AO.
0: Frequéncia configurada.
1: Frequéncia de saida.
2: Corrente de saida.
3: Tensdo de entrada.
4: Tensdo de saida.
5: Velocidade mecénica.
6: Torque configurado.
7: Torque de saida.
8: PID configurado.
9: Valor do retorno do PID.
10: Poténcia de saida.
11: Tens&o do barramento.
12: Valor de entrada VS.
13: Valor de entrada IA.
14: Valor de entrada AS.
15: Valor de entrada PUL.
16: Temperatura do médulo 1.
17: Temperatura do médulo 2.
18: Comunicagdo de entrada RS485.
19: Terminal virtual vY1.

Ganho na saida AO.

F06.02

Define o ajuste do ganho do valor da saida
analdgica do terminal AO.
Pode ser definido de 0,0% ~ 200,0%.

100.0




Define o deslocamento da saida AO. Usado
F06.03 para ajustar o ponto zero da saida do terminal. 0.0
Pode ser definido de 10,0% ~ 10,0%

Definido o tempo de filtragem de sinal
Filtragem da saida analégico usado para eliminar os sinais de
F06.04 X PN
AO. interferéncia.
Pode ser definido de 0.00s ~ 6.00s.
Define a polaridade do terminal de saida.
Unidade “0000": terminal Y.
0: Polaridade positiva.
1: Polaridade negativa.
Polaridade do Dezena: “00@0" Terminal de saida TA-TB-
. . F06.20
terminal de saida. TC.
0: Polaridade positiva.
1: Polaridade negativa.
Centena: “0@00" Reserved.
Milhar: ‘@®000” Reserved.

Define as fungdes do terminal Y.
Terminal de saida Y. F06.21 Consulte a tabela de fungées do terminal Y 1
para obter mais informacgdes.

Deslocamento de
saida AO.

0.01

0000

Define as fungdes do terminal de saida TA-TB-

Terminal de saida F06.22 TC. Possuem a mesma fungdo do Terminal Y. 4
TA-TB-TC. : Consulte a tabela de fungdes do terminal Y

para obter mais informagdes.
Tempo de atraso F06.25 Define o tempo de atraso para ligar a saida Y. 0010
paraligar a saida V. . Pode ser definido de 0.000s ~ 60.000s. .
Tempo de atraso Define o tempo de atraso para ligar a saida
para ligar a saida F06.26  TA-TB-TC. 0.010
TA-TB-TC. Pode ser definido de 0.000s ~ 60.000s.
Tempo de atraso Define o tempo de atraso para desligar a
para desligar a F06.29 saida Y. 0.010
saiday. Pode ser definido de 0.000s ~ 60.000s.
Tempo de atraso Define o tempo de atraso para desligar a saida
para desligar a F06.30  TA-TB-TC. 0.010
saida TA-TB-TC. Pode ser definido de 0.000s ~ 60.000s.

Tabela de fungao dos terminais X e Al

Parametro Descrigdo da fungao do terminal de entrada X e Al

0 Sem fungao: indica que o terminal esta desabilitado.

Inicio da rotagdo em sentido normal: quando o comando for executado pelo terminal, se o paramento em
F.05.20 for configurado como “0” O inversor funcionara no sentido normal.

Inicio da rotagcdo em sentido reverso: quando o comando for executado pelo terminal, se o paramento em

2 F.05.20 for configurado como “0” O inversor funcionara no sentido reverso.

3 Controle de operagao com trés fios: quando o comando for executado pelo terminal, se o paramento em
F.05.20 for configurado como “2” ativara o controle por trés fios.

2 Parar a rotagao do motor: quando o comando for executado pelo terminal o motor ird parar gradualmente até

a parada completa. Ao abrir o comando o motor voltard a funcionar normalmente.

Comando inverso: quando o comando for executado pelo terminal ele ird dar o comando inverso, se o motor
5 estiver em funcionamento, este comando ird parar imediatamente, se estiver em repouso, com o comando ele
ird iniciar imediatamente. Ao abrir o comando o funcionamento do motor voltara ao estado anterior.

Parada de emergéncia obrigatéria: quando o comando for executado pelo terminal a alimentagdo do
6 motor serd interrompida imediatamente e ndo aceitard nenhum comando de partida. Ao abrir o comando a

alimentagdo do motor se mantera desligada.

Parada de emergéncia suave: quando o comando for executado pelo terminal a alimentagdo do motor sera
7 interrompida no tempo definido em F05.27 e ndo aceitara nenhum comando de partida. Ao abrir o comando a
alimentagdo do motor se mantera desligada.
Redefinigdo de erros: Quando o inversor tem um alarme de falha, a falha pode ser reiniciada ou removida
através deste terminal. Se mesmo assim a falha persistir consulte parametro F07.03.




Entrada de falha de dispositivo externo: quando o comando for executado pelo terminal acusara uma falha
de um dispositivo externo, esse recurso é conveniente para o inversor monitorar e proteger o funcionamento

9 devido a falha de dispositivos externo. Depois que o inversor recebe o sinal de entrada devido a falha externa,
bloqueard imediatamente a saida da alimentac&o para o motor e as informagdes de falha E.EF ser&o exibidas
no display.

Incremento de frequéncia acima: esse comando s6 é valido quando o parametro F01.02 é definido como 7.

10 Quando a frequéncia é ajustada pelo terminal, seja ela é incrementada ou decrementada, O valor da frequéncia
é mantido durante o funcionamento e depois que a maquina ¢ desligada. (Mesma fung&o das setas acima/
abaixo do teclado.

Decremento de frequéncia abaixo: esse comando sé é valido quando o parametro F01.02 é definido como

» 7. Quando a frequéncia é ajustada pelo terminal, seja ela é incrementada ou decrementada, O valor da
frequéncia é mantido durante o funcionamento e depois que a maquina é desligada. Mesma fungao das setas
acima/abaixo do teclado.

12 Limpar configuragdo de decremento e incremento de frequéncia: pardmetro 10/11.

13 Mudar do canal A para o canal B.

14 Mude a combinacéo do canal de frequéncia para A.

15 Mude a combinacéo do canal de frequéncia para B.

16 Terminal multivelocidade 1.

17 Terminal multivelocidade 2.

18 Terminal multivelocidade 3.

19 Terminal multivelocidade 4.

20 Controle PID cancelado.

21 Pausa de controle PID.

22 Comutacéo de recursos PID.

23 Comutacéo do parametro PID.

24 PID configurador para o interruptor 1.

25 PID configurador para o interruptor 2.

26 PID configurador para o interruptor 3.

27 Alterar retorno de PID 1.

28 Alterar retorno de PID 2.

29 Alterar retorno de PID 3.

30 Pausa de execugéo de programa (PLC).

31 Reinicializagado do PLC (Projeto de Série).
Terminal de selegdo do tempo de aceleragdo/desaceleragdo 1: O tempo de aceleragdo/desaceleragdo

32 pode ser ajustado pela porta de entrada de comando e a combinagao de codificacéo realiza a selegcdo da
aceleragdo/desaceleragdo em 4 estégios.
Terminal de selegdo do tempo de aceleragdo/desaceleragcdo 2: O tempo de aceleragdo/desaceleragao

33 pode ser ajustado pela porta de entrada de comando e a combinagdo de codificacéo realiza a selegdo da
aceleragao/desaceleragdo em 4 estdgios.

34 Pausa de aceleragdo/desaceleragao: quando o comando for executado pelo terminal, o inversor drive solar
interrompe a aceleragdo e a desaceleragdo e mantém a velocidade atual inalterada.

35 Entrada da frequéncia balanceada.

36 Pausa da frequéncia balanceada.

37 Redefini¢do da frequéncia balanceada.

38 Auto teste do teclado.

39 Medig&o de frequéncia X4.

40 Terminal de gatilho do temporizador.




1 Terminal de liberagéo do temporizador.

42 Terminal de entrada da fungdo temporizador.

43 Terminal que redefine as fungdes do temporizador.

44 Comando de frenagem DC.

45 Terminal de comando pré-excitagdo, valido apenas para controle vetorial SVC.
46 Reservado.

47 Reservado.

48 Alterar o canal de comando para teclado.

49 Alterar o canal de comando para terminal.

50 Alterar o canal de comando para comunicagao.

51 Alterar o canal de comando para placa de expansao.

52 Executar proibigéo.

53 Proibigdo de comando sentido normal.

54 Proibigdo de comando sentido reverso.

55 Reservado.

56 Reservado.

57 Comando de servo zero.

58 Executar o comando de bloqueio da saida.

59 Reservado.

60 Comutag&o de controle de torque de velocidade, valido apenas para controle vetorial SVC.
61 Reservado.

62 Reservado.

80 Funcdo relacionada ao sensor mecanico abre fecha de protegao.
81 Funcgéo relacionada ao sensor mecanico abre fecha de protegéo.

Tabela de fungao dos terminais Y e TA-TB-TC

Parametro Y Descrigao da fungado dos terminais Y e TA-TB-TC

0 Sem funcionamento.

1 O inversor ligado.

2 Inversor funcionando ao contrério.

3 O inversor estd fornecendo energia para rotagdo do motor sentido normal.
4 Alarme de falha 1 (sem alarme durante a auto recuperagéo de falhas).

5 Alarme de falha 2 (sem alarme durante a auto recuperagéo de falhas).

6 Tempo de inatividade externa.

7 Inversor estd com subtensé&o.

8 O inversor estd pronto para operagao.

9 Detecgéo do nivel de frequéncia de saida 1 (FDT1).

10 Deteccgéo do nivel de frequéncia de saida 2 (FDT2).




11 Chegou a uma determinada frequéncia.

12 Operando em velocidade zero.

13 A frequéncia limite superior foi atingida.

14 A frequéncia limite inferior foi atingida.

15 Ciclo de execugédo do programa foi concluido.

16 A fase de execugao do programa foi concluida.
17 0 feedback do PID excedeu o limite superior.

18 0 feedback do PID esta abaixo do limite inferior.
19 Desconex&o do sensor de retorno do PID.

20 0 comprimento do medidor chegou.

21 0 tempo do temporizador acabou.

22 Contador atingiu o valor maximo.

23 Contador atingiu o valor definido.

24 Frenagem de consumo de energia.

25 Desconex&o de retorno do PG.

26 Parada de emergéncia.

27 Sobrecarga na saida, alarme 1.

28 Carga de saida abaixo da carga 2.

29 Aviso do Inversor.

30 Saida de controle de enderego de comunicagéo.
31 Aviso de superaquecimento do inversor.

32 Aviso de alarme de superaquecido na saida para o motor.
33 A frequéncia (velocidade) é consistente 1.

34 Qualquer frequéncia (velocidade) é consistente 1.
35 Detecgao de frequéncia 1.

36 Detecgdo de frequéncia 2.

37 A frequéncia (velocidade) é consistente 2.

38 Qualquer frequéncia (velocidade) é consistente 2.
39 Detecgdo de frequéncia 3.

40 Detecgao de frequéncia 4.




Controle de partida/parada (V/F e SVC)

Esse ambiente permite alterar alguns parametros de configuragéo das fungdes de controle de par-
tida e parada.

Descri¢do da fungdo Parametro Opgcdes de configuragdes / definigdao Padrao de fabrica Anotagoes
Define o modo de partida.
0: iniciado pela frequéncia inicial. Os modelos de bombas
Modo de partida. F07.00 1: Apos a f[engg_er_n _DC, inicie novamente 0 monofasicas ndo
pela frequéncia inicial. suportam rastreamento
2: Iniciado pelo rastreamento da de velocidade
velocidade e o sentido da diregéo.
Define o tempo de pré-excitagdo inicial. Os modelos de bombas
Tempo de pré- Isso estabelece um campo magnético monofésicas ndo
P F07.01 0,00 .
excitagdo inicial. antes do motor comegar. suportam a pré-

Pode ser definido de 0,00s ~ 60,00s. excitagdo inicial.

Define a frequéncia minima para iniciar o
motor, frequéncia menor que a definida
nesse parametro ficara em estado de

Frequéncia inicial. F07.02  espera. 0,50
Pode ser definido de 0,00 Hz ~
Configuragdo digital da frequéncia de limite
superior.

Define as protegdes de partida.
Unidade “000®": Proteg&o de partida
quando existir uma anomalia.

0: Desligado.

1: Ligado.
Dezena “00®0": Protegéo de partida quando
existir uma anomalia quando controlado
por um terminal.

0: Desligado.

F07.03 1: Ligado. 0111
Centena “0®00": Protec&o quando o canal
de comando for trocado para um terminal.

0: Desligado.

1: Ligado.
Milhar “@000": Reservado.
Nota: a protegao de partida do terminal é
ativada por padrdo quando os comandos
de parada livre, parada de emergéncia e
parada forgada s&o validos.

Define o sentido da rotag&o.
Unidade “000@®': Para inverter o sentido de
funcionamento.
0: Sentido normal.
1: Sentido inverso.
Dezena “00®0": Permisséo de operagéo.
0: Permitir comandos avangados e
inverso.
1: Permitir apenas comandos
avancgados.
2:S6 é permitido o comando inverso.
Centena “0@00": Sentido do comando de
controle da frequéncia.
0:invalida.
1:vélida.
Milhar ‘®000": Reservado.
Definir a reinicializagao de falha de energia.
F07.06 0: Invalido. 0
1: Valido.

Protecdo de
partida.

Sentido da rotagéo. F07.05 0000

Reinicializagéo de
falha de energia.




Tempo de espera Defini o tempo de espera da reinicializagao
da reinicializagdo F07.07  dafalha de energia. 0,50
da falha de energia Pode ser definido de 0,00s ~ 60,00s.

Define o modo de parada.
Modo de parada. F07.10  0:Desaceleragdo programada (F01.21). 0
1: Parada livre.

Define a frequéncia de detecgéo de parada.
No momento em desacelerar para parar,
se a frequéncia de saida for menor que

Frequéncia de A
esse valor configurado nesse parametro, O

detecgéo de F07.11 ) drive ira 0,50
arada inversor drive ira parar.
P . Pode ser definido de 0,00 Hz ~
Configuragdo da frequéncia de limite
superior.
Limite de tempo Define o limite de tempo para parar ou
para parar ou F07.12 reiniciar. 0,00
reiniciar. Pode ser definido de 0,00s ~ 60,00s.
Define agdes quando a frequéncia com
limite inferior é insuficiente. Esta funcéo
é vélida quando hd um comando em
~ execucdo e a frequéncia de saida é inferior
Agdes quando a 5 f &ncia limite inferi
frequéncia com a frequéncia limite inferior. e
R o F07.15 0: Executar pelo comando da frequéncia. 0
limite inferior é A :
X . 1: Entre no estado de pausa e bloqueie
insuficiente. .
asaida.
2: Considerar as frequéncias inferiores
ao limite como a de limite inferior.
3: Operar com velocidade zero.
Fator de retengdo Define o fator de retengdo de torque em
de torque em F07.16  velocidade zero. 60.0
velocidade zero. Pode ser definido de 0,0% ~ 150,0%.
Tempo de retengéo Define o tempo de retengdo de torque em
de torque em F0717  velocidade zero. 0.0
velocidade zero. Pode ser definido de 0.0s ~ 6000.0s.

Define o tempo de troca de sentido no
F07.18  momento que a frequéncia é igual a zero. 0.0
Pode ser definido de 0.0s ~ 120.0s.

Reversao positiva
do tempo morto

Parametros de protecao
Esse ambiente permite alterar alguns parametros de configuragdo das fungées, como:

Descrigao da fungao Parametro Opgoes de configuragoes / definicao Padrao de fabrica Anotacdes

Define se deve limitar automaticamente a
corrente de saida para ndo exceder o ponto de
supressédo de corrente. A corrente é definida
para evitar a sobrecorrente e acionar a protegdo
de falha sobrecorrente.

0: Ainibicdo é sempre valida.

1: Aceleragdo/desaceleragao é valida,

velocidade constante é invalida.

Supresséo de

sobrecorrente. F10.00

Define o nivel de limite atual de carga, 100%
F10.01 corresponde a corrente nominal do motor. 160.0
Pode ser definido de 0,0%~300,0%.

Ponto de supressao de
sobrecorrente.

Define o efeito de resposta da supressédo
sobrecorrente. 100,0% corresponde a corrente
nominal do motor.

Pode ser definido de 0,0% ~ 500,0%.

Ganho de supresséo

de sobrecorrente. F10.02

100.0




Define se a protegao relacionada a corrente
ativa.
Unidade “000@)": Limite de corrente de onda a

onda (CBC).
0: Desligado.
1: Ligado.
Dezena “00®0": Supresséo de interferéncia de
= protecdo OC.
Configuragdoda F1003 0 Normal. 0001
corrente de protegdo 1. ; < . T
1: Supresséo de interferéncia primaria.
2: Supressaéo de interferéncia secundaria..
Centena “0®00”": Supressédo de Interferéncia de
Protegéo SC.
0: Normal.
1: Supresséo de interferéncia primaria.
2: Supresséo de interferéncia secundaria.
Milhar ‘®000": Reservado.
Configuragédo da F10.04 Usar como referéncia a Configuragéo da 0001
corrente de protegdo 2. : corrente de protegdo 1.
~ Define se a funcdo de protecéo de hardware
Protegdo de Hardyvare contra sobretegséo nopbarrgmento estd ativada.
contra sobretensdono  F10.10 X : 0
barramento. 0 Qeshgado
1: Ligado.
Quando a tens@o do barramento for maior do
que o ponto de supresséo da sobretenséo,
elaird diminuir ou parar a aceleragédo e a
desaceleracdo para evitar falhas de excesso
de carga.
Unidade “000®": Fung&o de supress&o de
Supresséo de sobretensé&o.
sobretensdo no F10.11 0: Desligado. 0012
barramento. 1: Apenas aberto quando em desaceleragao.
2: Aberto e desacelerado.
Dezena “00®0” Fungéo sobre-excitagéo.
0: desligado.
1: Ligado.
Centena “0®00": Reservado.
Milhar ‘®000": Reservado.
Define o valor da tenséo do barramento para a
funcdo de supresséo da sobretensado de gatilho.
Ponto de supressdo Nota: de\{e ser definido um valor dentro da~faixa
de sobretensdo no F1012 fot’oyoltalca de trabalho, menor que a tensdo 365/750
barramento. maxima da ent'rada fotovoltaica.
Pode ser definido de:
220 V:até 400 V.
380 V:até 750 V.
Sanhg d? supjesséo F1013 Define a resposta da supresséo de sobretenséo. 100.0
bzrsrgmfn‘t*zf‘a" no 1% Pode ser definido de 0,0%~500,0%. :
Define se a funcéo de freio de energia estd;
0: desligado
e . 1: Ligado, mas com a funcéo de supressao
I:r?::git:(;ao de freio de F10.14 de sobretensao desligada. 2
. 2: Com a fungéo de supresséo da
sobrevoltagem e a fungdo de frenagem de
consumo de energia ligados.
Defina a tensdo de agdo de frenagem de
Tensdo de agdo de consumo de energia, quando a tensdo do
; 6nibus é maior que esse valor, o freio de
renagem de consumo F10.15 360/740

de energia.

consumo de energia comega a agir.
220 V: Méxima até 360 V.
380 V: Maxima até 740 V.




Supresséo de
subtens&o no
barramento.

F10.16

Define a fungéo de ajuste de frequéncia para
suprir a tensdo no barramento. Quando a
tensdo do barramento é menor do que o ponto
de supressédo da subtensdo, a frequéncia de
operagdo é automaticamente ajustada para
suprimir a tensé@o do barramento, evitando a
falha de subtenséo.

0: desligado.

1: Ligado.

Ponto de supressao
de subtensédo no
barramento.

F10.17

Define o valor da tenséo do barramento para a
funcéo de supresséo de subtensado do gatilho.
220 V: Minima até 170 V.
380 V: Minima até 240 V.

170/240

Ganho de supressao
de subtensédo no
barramento.

F10.18

Define o efeito da resposta da supressédo da
subtensdo.
Pode ser definido de 0,0%~500,0%.

100.0

Ponto de protegao
de subtensédo do
barramento.

F10.19

Define a tensé&o limite inferior permitida pela
tensdo do barramento. Abaixo deste valor, o
inversor informard falha de subtenséo.

220 V: Minima até 150 V.

380 V: Minima até 210 V.

150/210

Protegdo contra perda
de fase na entrada e
saida.

F10.20

Define se as fungdes de protegdo contra perda
de fase na entrada e na saida.
Unidade “000@®": Proteg&o contra perda de fase
na saida.
0: Desligado.
1: Ligado.
Dezena "0@0": Proteg&o contra perda de fase
na entrada.
0: Desligado.
1: Detecta a fase faltante, mas continua em
funcionamento.
2: Detecta a fase faltante, mas para o
funcionamento.
Centena ‘®00": Reservado.

021

Limite de perda de fase
de entrada.

F10.21

Define a porcentagem de detecgéo de tensdo
da funcédo de detecgdo de perda de fase de
entrada, 100% corresponde a tensdo nominal do
barramento.

Pode ser definido de 0% ~ 30%.

Protegéo contra
curto-circuito com o
aterramento.

F10.22

Define a fungéo de protegdo contra curto-
circuito na saida e do ventilador resfriamento
estdo ativadas.
Unidade “0@": A protegdo contra curto-circuito
na saida.

0: desligado.

1: Ligado.
Dezena ‘0": Protegéo contra curto-circuito no
ventilador com aterramento.

0: Desligado.

1: Ligado.

Modo de controle
do ventilador de
resfriamento.

F10.23

Defina o modo de operagédo do ventilador de

resfriamento.

0: O ventilador liga apés o inversor ser ligado.
1: A operacdo do ventilador estara
relacionada a temperatura e poderd
continuar ligada ap6s parada total do
funcionamento do motor.

2: A operagao do ventilador estard
relacionada a temperatura, apés o
desligamento total do motor o ventilador ird
parar ap6s as configuragdes de F10.24.




Tempo de
funcionamento
ventilador.

F10.24

Define o tempo que o ventilador se mantera em
funcionamento apds a parada total do motor. 30.00
Pode ser definido de 0.00s ~ 600,00s.

Temperatura de aviso
de superaquecimento.

F10.25

Define o valor da temperatura de aviso de
superaquecimento. 80,0
Pode ser definido de 0,0 °C ~ 100,0 °C

Coeficiente de
protegdo contra
sobrecarga do motor.

F10.30

Define o coeficiente de protegdo contra

sobrecarga no motor. Aumentando esse valor,

aumentard a capacidade de sobrecarga do 100.0
motor.

Pode ser definido de 0,0% ~ 250,0%.

Protegéo contra
sobrecarga do inversor
em baixa velocidade.

F10.31

Define se a fungéo de protegdo contra
sobrecarga do inversor é vélida. Quando a
velocidade é baixa, menor que 5 Hz é definida,
a fungdo de protegdo contra sobrecarga do 0
inversor é valida.
0: Desabilitado.
1: Habilitado.

Detecgao de aviso de
carga

F10.32

Define o metodo de detecgéo de aviso de carga
do inversor e de aviso antecipado.
Unidade “000@®": Detecgao de aviso de carga 1
0: sem detecgéo.
1: Detecgé@o excessiva de carga.
2: Detecgdo excessiva de carga apenas em
velocidade constante.
3: Detecgdo de carga insuficiente.
4: Detecgdo de carga insuficiente apenas em
velocidade constante.
Dezena “00®0": Quando a detecgéo de aviso de
carga 1 é detectado.
0: Continuar funcionando e informar a
detecgdo no relatério A.LD1.
1: Parar o funcionamento e informar a
detecgédo no relatoério E.LD1.
Centena “0@00" Detecgdo de aviso de carga 2.
0: sem detecgéo.
1: Detecgé@o excessiva de carga.
2: Detecgdo excessiva de carga apenas em
velocidade constante.
3: Detecgdo de carga insuficiente.
4: Detecgdo de carga insuficiente apenas em
velocidade constante.
Milhar ‘®000": Quando a detecg&o de aviso de
carga 2 é detectado.
0: Continuar funcionando e informar a
detecgdo no relatério A.LD1.
1: Parar o funcionamento e informar a
detecgédo no relatorio E.LD1.

0000

Detecgdo de aviso de
carga 1.

F10.33

Define o valor percentual de detecg&o do aviso

de carga 1.

Quando é controlado por “F/V”, esse valor

corresponde a 100% da corrente nominal do

motor. 130.0
Quando é controle vetorial “SVC”, esse valor

corresponde a 100% do torque nominal de saida

do motor.

Pode ser definido de 0,0% ~ 200,0%.

Tempo de detecgéo de
aviso de carga 1.

F10.34

Define a duragdo do aviso de carga detectado 1.

Pode ser definido de 0.0s ~ 60.0s. 50




Detecgao de aviso de
carga 2.

F10.35

Define o valor percentual de detecgdo do aviso
de carga 2.

Quando é controlado por “F/V”, esse valor
corresponde a 100% da corrente nominal do
motor.

Quando é controle vetorial “SVC”", esse valor
corresponde a 100% do torque nominal de saida
do motor.

Pode ser definido de 0,0% ~ 200,0%.

130.0

Tempo de detecgéo de
aviso de carga 2.

F10.36

Define a duragdo do aviso de carga detectado 1.
Pode ser definido de 0.0s ~ 60.0s.

5.0

Modo de aviso de
deteccdo e alarme de
velocidade.

F10.40

Define a selegdo do modo de detecgéo de
aviso e a selegdo do modo de alarme quando a
velocidade for muito maior que a velocidade de
referéncia do motor.
Unidade “0@": Checar opgdes de saida
0: Sem detecgéo.
1: Somente detectar em velocidade constate.
2: Sempre testando
Dezena ‘00”: selegdo alarme.
0: Parar o funcionamento e relatar falhas no
relatério.
1: Detectar alarme e continuar o
funcionamento.

00

Limite de detecgao
excessiva de desvio de
velocidade.

F10.41

Define o limite do desvio de velocidade. Este
valor é configurado em F01.10 (frequéncia
maxima).

Pode ser definido de 0,0% ~ 60,0%.

Desvio de velocidade
muito grande tempo de
deteccéo.

F10.42

Define o tempo de detecgdo do desvio de
velocidade. Desvio configurado no pardmetro
F10.41.

Pode ser definido de Os ~ 60s.

Acédo de protegdo
contra alta velocidade.

F10.43

Define o modo de detecg&o de alarme e o modo
de alarme quando o motor estiver girando muito
rapido.
Unidade “0@": Opgdes de detecgao.
0: Sem detecgao.
1: Somente detectar em velocidade constate.
2: Sempre testando.
Dezena ‘00”: Selegdo de alarmes.
0: Parar o funcionamento e relatar falhas no
relatério.
1: Detectar alarme e continuar o
funcionamento.

00

Protegdo de alta
velocidade.

F10.44

Define o valor de detecgdo de aviso de alta
velocidade conforme parametro F01.10
(frequéncia maxima).

Pode ser definido de 0,0% ~ 150,0%.

110.0

Tempo de detecgéo de
alta velocidade.

F10.45

Define o tempo de deteccéo da alta velocidade
rotativa. Se a velocidade de retorno for maior
que F10.44 e continua alta, e o aviso de
velocidade é detectado apds esse tempo.
Pode ser definido de 0.00s ~ 2.00s.

Auto recuperagéo apds
a falha.

F10.50

Define o nimero de auto recuperagdo ap6s uma
falha que é permitido ser realizado.

Nota: um valor de 0 indica que a fungéo de

auto recuperacéo de falhas esta desligada ou
desativada.

Pode ser definido de 0 ~ 10.

Intervalo de auto
recuperagao apoés a
falha.

F10.51

Define o tempo de espera para que o inversor
seja reiniciado apos a falha.
Pode ser definido de 0.0s~100.0s.

1.0




Numero de falhas
recuperadas

Define o nimero de falhas de auto recuperagdo

F10.52 que foram realizadas. Este parametro é um 0

parametro apenas de leitura.

Parametros de Operacao (V/F SVC)

Esse ambiente permite alterar alguns pardmetros de configuragdo dos parametros de operagéo
como bloqueio de teclado, senha e configuragdes do teclado.

Descrigao da
fungao

Parametro Opgoes de configuragdes / defini¢do

Padrao de fébrica Anotagdes

Bloqueio do
teclado.

F11.00

0: desbloqueado.
1: Bloquear alteragdo dos parametros.
2: Bloquear alteragé@o dos parametros e teclas do
teclado, excluindo /niciar/Parar/Menu/Definir. 0
3: Bloquear alteragao dos parametros e todas as
teclas do teclado.
Para desbloquear o teclado use o parametro F11.01.

Senha de
blogueio do
teclado.

F11.01

Defini a senha de bloqueio do teclado.

Pode ser definido de 0 ~ 65535. Sem senha

Selegao de teclas
com multinagdes
do teclado.

F11.02

Define as teclas com multinagdes do teclado.
0: Invélido.
1: Chave de execugao reversa.
2: Chave de operagao inicial para frente.
3: Chave de operacdo inicial reversa.
4: Canal de comando do teclado e alteragéo da
nomenclatura do terminal do teclado. 1
5: Canal de comando do teclado e alteragéo da
nomenclatura do interruptor de comunicagéo.
6: Canal de comando terminal e alteragéo da
nomenclatura do interruptor de comunicagéo.
7: Teclado, terminal, comutacéo do ciclo do canal
de comando de comunicagao.

Configuragdo da
tecla Parardo
teclado.

F11.03

Define a configuragéo da tecla Parar do teclado.
0: 0 modo de controle sem teclado é invalido.
1: 0 modo de controle sem teclado para de acordo
com o modo de parada.
2: Modo de controle sem teclado para no modo
livre.

Configuracédo

das fungdes das
teclas paracimae
para baixo.

F11.04

Define as configuragdes das fungdes das teclas
acima e abaixo.
Unidade “000@)": Alterar a selegéo das teclas acima
e abaixo.
0: Invalido.
1: Teclas usadas para ajustar a frequéncia
configurado em F01.09.
2: Teclas usadas para ajustar o PID configurado
em F13.01.
3: Teclas usadas para modificar a configuragédo do
nimero do parametro.
Dezena “00®0”: Armazenamento desabilitado.
0: A frequéncia ndo é armazenada quando a
energia estd desligada.
1: A frequéncia é armazenada quando a energia
estd desligada.
Centena “0@00": Limite de Agéo.
0: Parada de operagéo ajustavel.
1: Ajustével somente durante a operagéo.
2: Ajustdvel durante a operagéo e quando parado.
Milhar ‘®000": Reservado.

0011




Define a configuragéo das teclas acima e abaixo para

Configuragao alterar a configurag&o rapidamente do cddigo do
das teclas pardmetro.
acima e abaixo Unidade “000Q)' / Dezena “00®0": Configuragéo de yy
para alterar a F11.05 do nimero do parametro da fungédo Fxx.yy. 0109
configuragao Pode ser definido de 00 ~ 99.
do cédigo do Centena”0®00” / Milhar ‘®000” Configuragdo do
parametro. numero do parametro da fungéo Fxx.yy.
Pode ser definido de 00 ~ 15.
Define a configuragédo das teclas de comando do
teclado interno e externo.
Unidade “000@)": Comandos dos botdes iniciar e stop/
reset do teclado integrado e externo.
Configuragao 0: Apenas o teclado externo habilitado.
das teclas de 1: Apenas o teclado embutido habilitado.
comando do F11.06 2: Teclados Interno e externo habilitados. 0000
teclado interno e Dezena “00®0": Comunicacéo dos teclados.
externo. 0: Teclados internos e externos habilitados.
1: Apenas o teclado embutido habilitado.
2: Apenas o teclado externo habilitado.
Centena “0®00": Reservado.
Milhar ‘®000": Reservado.
Define o status da interface Definir/Entrar para a
esquerda, selegdo de funcgéo da tecla Definir/Entrar
Status da paraa direita. .
: . Unidade “000Q)": Tecla Definir/Entrar esquerda para
interface Definir/ X imeira linha d it "
Entrarpara a aJus?ar a primeira linha de monitoramento.
esquerda, selegao 0: Desgpﬂnado.
de fun(;éc; da F11.10 1: Habilitado. ) o 0011
. Dezena “0000": Tecla Definir/Entrar direita para
tecla Definir/ . . ]
Entrarparaa aJus?ar a segynda linha de monitoramento.
direita. 0: Desgpﬂnado.
1: Habilitado.
Centena “0®00": Reservado.
Milhar ‘®000": Reservado.
Unidade”000@)' / Dezena “00@0": Configuragdo de yy
Parédmetro 1 do nimero do parametro da fungédo Cxx.yy
apareceu na F11. 11 Pode ser definido deAOO ~63. . 0000
primeira linha do Centena “0®00” / Milhar ‘®000": Configuragéo de xx
teclado. do nimero do parametro de monitoramento Cxx.yy.
Pode ser definido de 00 ~ 07.
Unidade”000@®’ / Dezena “00@0": Configuragéo de yy
Parédmetro 2 do nimero do parametro da fungédo Cxx.yy.
apareceu na F11.12 Pode ser definido de(00~ 63. } 0001
primeira linha do . Centena “0®00" / Milhar ‘®000": Configurag&o de xx
teclado. do nimero do parametro de monitoramento Cxx.yy.
Pode ser definido de 00 ~ 07.
Unidade”000®’ / Dezena “00@0": Configuragdo deyy
Parametro 3 do nimero do parametro da fungédo Cxx.yy.
apareceu na F11.13 Pode ser definido de‘00~ 63. } 0002
primeira linha do . Centena “0@®00" / Milhar ‘®000": Configurag&o de xx
teclado. do nimero do pardmetro de monitoramento Cxx.yy.
Pode ser definido de 00 ~ 07.
Unidade”000@)' / Dezena “00@0": Configuragdo deyy
Parédmetro 4 do nimero do pardmetro da fungédo Cxx.yy.
apareceu na F11.14 Pode ser definido de 00 ~ 63. 0011
primeira linha do : Centena “0®00" / Milhar ‘®000": Configurag&o de xx
teclado. do nimero do parametro de monitoramento Cxx.yy.
Pode ser definido de 00 ~ 07.
Unidade”000@) / Dezena “00@0": Configuracéo deyy
Parédmetro 1 do nimero do parametro da fungédo Cxx.yy.
apareceu na F11.15 Pode ser definido de 00 ~ 63. 0002

segunda linha do
teclado

Centena “0®00” / Milhar ‘®000": Configurag&o de xx
do nimero do pardmetro de monitoramento Cxx.yy.
Pode ser definido de 00 ~ 07.




Parédmetro 2
apareceu na

Unidade”000®’ / Dezena “00®0”: Configuragdo deyy
do nimero do pardmetro da fungédo Cxx.yy.
Pode ser definido de 00 ~ 63.

segunda linha do F11.16 Centena “0®00" / Milhar ‘®000": Configuragdo de xx 0004
teclado. do nimero do parametro de monitoramento Cxx.yy.
Pode ser definido de 00 ~ 07.
Unidade”000@)' / Dezena “00@0": Configuragdo deyy
Parédmetro 3 do nimero do pardmetro da fungédo Cxx.yy.
apareceu na F11.17 Pode ser definido de 00 ~ 63. 0010
segunda linha do : Centena “0®00" / Milhar ‘®000": Configurag&o de xx
teclado. do nimero do parametro de monitoramento Cxx.yy.
Pode ser definido de 00 ~ 07.
Unidade”000@) / Dezena “00@0": Configuragéo deyy
Parametro 4 do nimero do pardmetro da fungé@o Cxx.yy.
apareceu na F11.18 Pode ser definido de 00 ~ 63. 0012
segunda linha do . Centena “0®00” / Milhar “®000": Configurag&o de xx
teclado. do nimero do pardmetro de monitoramento Cxx.yy.
Pode ser definido de 00 ~ 07.
Define as configuragdes de itens de exibi¢do do
teclado.
Unidade “0000@)": Seleg&o de exibigéo de frequéncia
de saida.
0: Frequéncia desejada.
~ 1: Frequéncia de operacéo.
Configuragdes de w
itens de exibiggo  F11.20 0°2°02 00@0": Reservado. 0000
do teclado. ; DesAab|!|tadg
1: Poténcia ativa para remover a perda de
resisténcia do Estator.
Centena “0®00": Dimensdes do display de energia.
0: Porcentagem de exibicdo de energia (%).
1: Display de energia em kW.
Milhar ‘®000": Reservado.
Fator de exibigao F11.21 Defini o fator de exibigéo de velocidade. 1000
de velocidade. ) Pode ser definido de 0,0% ~ 500,0%. '
Fator de exibigdo F11.22 Define o fator de exibigdo de energia. 1000
de energia i Pode ser definido de 0,0%~500,0%. i
Define a configuragdo da exibi¢do do grupo de
pardmetros de monitoramento.
Unidade “000@": Reservado.
0: Desabilitado.
1: Habilitado.
Configuragéo da Deégr:ll “00@0": Sele(;éo de tela CO5.
exibicdo do grupo : Alternar automaticamente de acordo com o
A F11.23 modo de controle. 0000
de parametros de X A .
monitoramento. 1: Pareimetros reIaC|_onados ao modo VF.
2: Parametros relacionados ao modo SVC.
Centena “0@®00": C00.40 ~ C00.63 selegdes de
exibi¢gdo no LCD.
0: Nao exibido.
1: Exibido no LCD.
Milhar “@000”: Reservado.
Configuragdo de Define a configuragdo de exibi¢cdo quando o motor Os modelos
exibicdo quando F11.25 estd auto ajustével. 0 monofasicos

o motor estd auto
ajustavel.

0: Exibir o status do processo de auto ajuste.
1: Nao exiba o status do processo de auto ajuste.

ndo suportam
este parametro.




Paramentos de comunicagao (V/F SVC)
Esse ambiente permite alterar alguns parametros de configuragdo das fungdes de comunicacao.

Padrao de
Descrigdo da fungdo Parametro Opgdes de configuragdes / definigdo fabrica Anotacdes
Define se o inversor drive vai funcionar com a fungao
Fungéo ?rmmpal oU 15 00 pnnqpal e sef:gndana. 0
secunddrio. 0: Secundario.
1: Principal.
Enderego d? Define o enderego de comunicagdo do Modbus. 1
comunicagdo do F12.01 )
Pode ser definido de 1 ~ 247.
Modbus.
Define o formato de dados Modbus.
0: (N, 8, 1) sem paridade,
Bits de dados: 8,
Posigédo de parada: 1
1: (E, 8, 1) mesma paridade,
Bits de dados: 8,
Posigao de parada: 1
2: (0, 8, 1) paridade impar,
Bits de dados: 8,
:Aoggnban de dados F12.03 Posigdo de parada: 1 0
3:(N, 8, 2) sem paridade,
Bits de dados: 8,
Posigao de parada: 2
4: (E, 8, 2) mesma paridade,
Bits de dados: 8,
Posigdo de parada: 2
5: (0, 8, 2) paridade impar,
Bits de dados: 8,
Posigéao de parada: 2
P Define o processamento de resposta de transmissao
rocessamento N P
d do Modbus. Este parametro é vélido apenas para
eresposta de ~ =
- F12.04 operagoes de gravagao. 0
transmisséo .
0: com resposta
Modbus. X
1: semresposta
,‘Atraso na resPosta Defini o atraso na resposta a comunicagdo Modbus.
acomunicagao F12.05 ] 0
Pode ser definido de 0 ms ~ 500 ms.
Modbus.
-r:zTepn: doelgfr:?ti Define o tempo de falha no tempo limite de
de comF:mica P F12.06 comunicagdo Modbus. 1.0
¢ Pode ser definido de 0.1s ~ 100.0s.
Modbus.
Define o processamento de desconexdo da
Processamento comunicagao.
= 0: Nao detectar falhas no tempo limite.
de desconexao da F12.07 X . 0
comunicacso 1: Falha e parada livre.
§ao. 2: Atengdo e continuar a funcionar.
3: Desligamento forgado.
ZR:rcoeba dadosviés  £15 08 Pode ser definido de -100,00 ~ 100,00. 0.00
Receba os dados F12.09 Define o ganho de enderego de comunicagéo. 1000

ganho.

Pode ser definido de 0,0% ~ 500,0%.




Parametros de monitoramento (V/F SVC)
Esse ambiente permite visualizar as informagdes técnicas de operacdo do produto.
Para acessar o Paramento C00,yy, mantenha a tecla menu pressionada.

Nivel de sinal de saida analégica

Descrigdo da fungao Parametro multifungao

Frequéncia configurada. €00.00 10V corresponde a frequéncia méxima
em 60 Hz.

Frequéncia de saida. C00.01 10V corresponde a frequéncia maxima.

Corrente de saida. €00.02 10V corresponde a corrente nominal do
motor duplo (5 A).

Tensdo de entrada. C00.03 10V corresponde a 380 V.

Atensio de saida. C00.04 10V corresponde a tensdo nominal do
motor 360 V.

Velocidade mecanica. C00.05 10Vcorresponde aﬂfr‘equenCIa maxima
da velocidade mecénica.

Torque configurado. C00.06 10V corresponde a +/-200%.

Torque de saida. C00.07 10V corresponde a +/-200%.

PID configurado C00.08 10V corresponde a 100%.

Retorno do PID. C00.09 10V corresponde a 100%.

Poténcia de saida. €00.10

Tensédo do barramento. C00.11 Tensé@o nominal do barramento
correspondea5V.

Jemperatura domédulo 00.12 10V corresponde a 100 °C.

;emperatura domadulo C00.13 10V corresponde a 100 °C.

Terr,m‘nal de entrada X C0014

estd ligado.

Termlnalde saida Y esta C0015

ligado.

Valotdg entrada C00.16 10V corresponde a 10 V.

analdgico de IA.

Reservado. C00.17

Valor de entrada do

potenciometro do €00.18 10V corresponde a 10 V.

teclado.

\{alorde entrada PUL do €0019

sinal de pulso.

Saida analdgica AO. C00.20

Reservado. C00.21

Valor da contagem do C00.22

contador.

Tgnjpp de~execut;ao de C00.23

inicializagéao.

Tempo de execucéo €00.24

acumulado da méaquina.

!\llvel de poténcia do €00.25

inversor.

Tensdo nominal do €00.26

inversor.




Corrente nominal do

) C00.27
inversor.

Versao de software. C00.28
Frequéncia de retorno €00.29
PG.

Temporizador. C00.30
Valor de saida PID. C00.31
Subversao do software €0032
do inversor.

Ang_ulo de retorno do €00.33
codificador.

Erro cumulativo de €00.34
pulso Z.

Contagem de pulsos Z. C00.35
Cddigo de aviso de €0036
falha.

Consqmo cymu[ativo de €0037
energia (baixo nivel).

Consgmo cumulativo de €0038
energia (alto).

Angulo do fator de €00.39

poténcia.

Monitor de falhas (V/F SVC)

Esse ambiente permite visualizar as o histérico de falhas do inversor drive solar durante o funcio-
namento.

Parametro Descrigdo da fungao

C01.00 Informagdes de diagnéstico do tipo de falha.
C01.01 Informagdes de solucéo de problemas.
C01.02 Falha na frequéncia de operagéo.

C01.03 Falha na tenséo de saida.

C01.04 Falha na corrente de saida.

C01.05 Falha na tensdo do barramento.

C01.06 Falha na temperatura do médulo.

C01.07 Falha de status do inversor.

C01.08 Falha no status do terminal de entrada.
C01.09 Falha no status do terminal de saida.

C01.10 Tipo de falha prevista.

C01.11 Informagdes de solugéo de problemas previstas.
C01.12 A primeira falha de operagéo da frequéncia.
C01.13 Ultima falha na tenséo de saida.

C01.14 Ultima falha na corrente de saida.

C01.15 Primeira falha na tensdo do barramento.




C01.16 Primeira falha na temperatura do médulo.
co117 Primeirg falha de status do inversor.

estado inversor defeituoso
C01.18 Primeira falha de status do terminal de entrada.
C01.19 Primeira falha de status do terminal de saida.
C01.20 2 primeiros tipos de falha.
C01.21 2 primeiras informagdes de solugdo de problemas.
C01.22 3 principais tipos de falhas.
C01.23 3 primeiras informagdes de solugédo de problemas.

Parametros especiais para sistemas fotovoltaicos com bomba d’ a4gua.

Esse ambiente permite alterar alguns pardmetros de configuragdo das fungdes especiais para sis-
temas fotovoltaicos com bomba d’ dgua.

Descrigao da fungdo Parametro Opgdes de configuragdes / definigdo Padrao de fabrica Anotagoes
Define o modo de controle do inversor drive
para bomba Solar.
Unidade “0000)": Modo de controle.
0: Modo de controle de frequéncia
variavel.
1: Modo CVT para solar.
Modo de controle do 2: Modo MPPT para solar.
inversor drive para F21.00 Dezena “0000": Tipo de operagéo. 0002
bomba Solar. 0: Operagao Continua.
1: Operagé&o intermitente.
2: Bomba limpa.
Centena: “0®00": Reservado.
Milhar ‘®000" Tipo de motor.
0: Motor trifésico.
1: Motor monofasico.
0: Parado.
1: Funcionando.
2: Estado de espera.
Modo d:e controle em F21.01 3 Proteqiao por balxg velocidade. Apenas informativo.
execugao. 4: Protegao por funcionamento a seco.
5: Protegdo por sobre corrente.
6: Protegdo por minima poténcia.
7: Protegé@o por reservatorio cheio.
Tensdo VOC (Display). F21.02  0.0V~9999V. Apenas informativo.
Tensdo de alvo CVT. F21.03 Pode ser definido de 70,0%~95,0%. 81.0
Tenséo de limite F21.04  Pode ser definido de 20,0%~200,0%. 100.0
superior do MPPT.
Tensdo de limiteinferior o1 o5 pode ser definido de 20,0%~200,0% 50.0
do MPPT. : R o :
Ajuste de ganho de . 0. o 10.0 (AM)
frequéncia. F21.06 Pode ser definido de 0,1%~500,0%. 40.0 (PMSM)
Intervalo de pesquisa .
do MPPT. F21.07 Pode ser definido de 0.1s~100.0s. 1.0
Regulador de ganho F21.08  Pode ser definido de 0~9999. 100
MPPT.
Ganho de frequéncia F21.09  Pode ser definido de 0~20. 2

em queda rapida.




Tempo de ajuste do

po F21.10 Pode ser definido de 0.001s~2.000s. 0.001
filtro de frequéncia.
Tensao de parada por F2111  Pode ser definido de 0 V~1000 V. 0
baixa tensé&o.
Tensdo de restauragao
apo6s parada por baixa F21.12 Pode ser definido de 0 V~1000 V. 400
tensédo.
Tempo de espera para
restauragdo apds entrar F21.13 Pode ser definido de 0.0s~3000.0s. 10.0

no modo de espera.

Protegé&o por baixa
velocidade devido a F21.14 Pode ser definido de 0,00 Hz~300.00 Hz. 10.00
baixa frequéncia.

Tempo de deteccédo
da protegao por baixa F21.15 Pode ser definido de 0.0s~3000.0s. 10.0
velocidade.

Tempo de detecgéo de
restauro apds parada
por protegao por baixa
velocidade.

F21.16 Pode ser definido de 0.0s~3000.0s. 10.0

Protecdo de detecgao

de funcionamento a

seco detectado pela F21.17 Pode ser definido de 0.0 A~999.9 A. 0.0
corrente de consumo

do motor.

Tempo de detecgdo
da protegao de F21.18 Pode ser definido de 0.0s~3000.0s. 10.0
funcionamento a seco.

Tempo de deteccédo

de restauro apés
parada por protecédo de
funcionamento a seco.

F21.19 Pode ser definido de 0.0s~3000.0s. 10.0

Configuragéo do
ponto de detecgéo da
protegao por sobre
corrente.

F21.20 Pode ser definido de 0.0 A~999.9 A. 0.0

Tempo de detecgéo
da proteg&o por sobre F21.21 Pode ser definido de 0.0s~3000.0s. 10.0
corrente.

Tempo de detecgdo de
restauro apds parada
por protegao por sobre
corrente.

F21.22  Pode ser definido de 0.0s~3000.0s. 10.0

Configuragao do

ponto de detecgéo da
protegao por baixa
alimentacédo de entrada.

F21.23 Pode ser definido de 0.00 kW~650.00 kW 0,00

Tempo de detecgao
da protegao por baixa F21.24  Pode ser definido de 0.0s~3000.0. 10.0
alimentagéo de entrada.

Tempo de detecgéo de
restauro apds parada
por protegdo por baixa
alimentacédo de entrada.

F21.25 Pode ser definido de 0.0s~3000.0. 10.0




Restauragéao de

Unidade “0000)': Protegéo por baixa
velocidade.

Dezena “00®0": Protegéo por funcionamento
aseco.

Centena “0@00": Protegao por sobre

funcionamento apés F21.26 0000
alarme de falha. cqrreme. ~ .
Milhar “®000": Proteg&o por baixa
alimentagdo na entrada.
0: Restauragao automatica.
1: Restauragd@o manual.
Tempo de detecgédo
da proteg&o por F21.27  Pode ser definido de 0.0s ~ 3000.0s. 10.0
reservatorio cheio.
Tempo de detecgéo de
restauro apos parada F21.28  Pode ser definido de 0.0s ~ 3000.0s. 10.0
por proteg&o por
reservatorio cheio.
Reservado. F21.29
Revisdo da
compensagao de F21.30 Pode ser definido de 0.00 A ~ 99.99 A. 0.01
corrente CC.
Revisdo do ganho
proporcional de F21.31 Pode ser definido de 0,0% ~ 999,9% 100.0
corrente CC.
Ponto de curva de F21.32  Pode ser definido de 0.00 kW ~ 99.99 kW 0,50
poténcia 0.
Ponto de curva de F21.33  Pode ser definido de 0.00 kW ~ 99.99 kW 1.00
poténcia 1.
Ponto de curva de F21.34  Pode ser definido de 0.00 kW ~ 99.99 kW 1,50
poténcia 2.
Ponto de curva de F21.35  Pode ser definido de 0.00 kW ~ 99.99 kW 2.00
poténcia 3.
Ponto de curva de F21.36  Pode ser definido de 0.00 kW ~ 99.99 kW 2,50
poténcia 4.
:3)’(‘;"0‘16 curva de F21.37  Pode ser definido de 0,0 m%h ~ 999,9 m¥h. 00m
ponto de curva de F2138  Pode ser definido de 0,0 m%/h ~ 9999 m/h. 50
ﬁﬁ;‘fzde curvade F21.39  Pode ser definido de 0,0 m*/h ~ 999,9 m¥/h. 10,0
ponto de curva de F21.40  Pode ser definido de 0,0 m¥h ~ 9999 m¥/h. 150
:8;‘:’04‘16 curva de F21.41  Pode ser definido de 0,0 m%h ~ 999,9 m¥h. 20,0
Revisdo de
compensagao do F21.42 Pode ser definido de 0,0 m3 ~ 999,9 m3. 0,0
célculo de fluxo.
Revisdo do ganho
proporcional do célculo F21.43 Pode ser definido de 0,0% ~ 999,9%. 100.0
de fluxo.
Calculo da poténcia dia
divididopelapoténcia 151 14 poge ser definido de 0.0h ~ 24.0h. 70
gerada pelo periodo
configurado.
Reservado. F21.45
Unidade “000®": Limite da frequéncia de
torque constante.
Dezena “00®0": Reservado.
Selegdo de fungdo do Centena “0®00”: Aumento subito de Tensdo
sistema fotovoltaico F21.46  préxima de Voc. 1100
com bomba d'agua. Milhar “@000": Queda instantanea de
frequéncia.
0: Desabilitado.
1: Habilitado.
Limite de queda
instantanea de F21.47 Pode ser definido de 3,0% ~ 15,0%. 5.0

frequéncia.




Percentual de limite de

frequéncia de torque F21.48 Pode ser definido de 80,0% ~ 150,0%. 100.0
constante.

Limite de aumento F21.49  Pode ser definido de 0,0% ~ 20,0%. 5.0
subito de tenséo.

Reservado. F21.50

Reservado. F21.51

Reservado. F21.52

Unidade “0000)": Armazenamento
operacional intermitente.

0: Desabilitado.

1: Habilitado.
Dezena “00®0": Modo de parada quando

Selegdo funcional. F21.53 0000

houver alarme.

0: Desacelerar.
1: Parar imediatamente.

Centena “0®00": Reservado.

Milhar ‘@000": Reservado.
Quant|d~ade de vezes em F21.54  Pode ser definido de 0 ~ 1000. 0
operagédo Intermitente.
Hordrio de inicio da F21.55  Pode ser definido de 0 min ~ 3000 min. 0
operag&o intermitente.
Hordrio de parada da F21.56  Pode ser definido de O min ~ 3000 min. 0
operagao intermitente.
Frequénciadelimpeza o1 57 poge ser definido de 0. 00 Hz ~ 300.00 Hz. 25.00
da bomba.
Tempo deexecuggoem  p)1 55 pode ser definido de Os ~ 3000s. 30
sentido normal.
Tempo de execugao F21.59 Pode ser definido de Os ~ 3000s. 30
reverso.
Quantidade de ciclo. F21.60 Pode ser definido de 0 ~ 60. 5
Limitagao de energia. F21.61 Pode ser definido de 0.0 ~ 1000.0. 0.0
Limitagdo de energia F21.62  Pode ser definido de 0.0 ~ 100.0. 1.0
em Kp.
'é'r:‘;:ia@“ de energia F21.63  Pode ser definido de 0.0 ~ 100.0. 1.0

Parametros especial de monitoramento do sistema fotovoltaico com uso de bomba d’ agua

Esse ambiente permite visualizar as informagdes técnicas de monitoramento do sistema fotovol-
taico com uso de bomba d’ 4gua.

Para acessar o Paramento C00,yy, mantenha a tecla menu pressionada.

Descrigao da fungao Cddigo de fungdo  Unidade de medida
Frequéncia de referencia. C04.00 0,01 Hz
Frequéncia de saida. C04.01 0,01 Hz
Corrente de saida. C04.02 01A
Numero de ciclos 1. C04.03

Numero de ciclos 2. C04.04

Reservado. C04.05

Tempo de operagao. C04.06 1 min
Tempo de parada. C04.07 1 min
Reservado. C04.08

Reservado. C04.09

Poténcia de saida. C04.10 0.01 kW
Tensdo no barramento DC. Cco4.m 01V
Temperatura do médulo 1. C04.12 01°C

Status do MPPT. 043




Ponto de operacéo do arranjo fotovoltaico. C04.14 0.1%

Tens&o Voc do arranjo fotovoltaico. C04.15 01V
Periodo de checagem da frequéncia. C04.16

Frequéncia do arranjo fotovoltaico. Cc04.17 0,10 Hz
Corrente CC. C04.30 0.0TA
Velocidade de fluxo. C04.31 0,1 m¥h
Tens&o Voc. C04.32 01V
Fluxo por dia. C04.33 0,1 m?3
Fluxo total cumulativo (posig&o baixa). C02.34 0,1 m?3
Fluxo total cumulativo (posigao elevada). C02.35 0,1 km?3
Energia gerada por dia. C02.36 0.01 kWh
Energia gerada total (posigéo baixa). C02.37 0.01 kWh
Energia gerada total (alta posig&o). C02.38 0.1 MWh

Diagnostico de falhas e solugao

Nesse quadro é possivel identificar o tipo, razdo e a solugéo da falha que aparecera no visor quando
o sistema apresentar uma falha.

Codigo Tipo Razao Solugao

Verifique a tensdo de entrada DC dos médulos
fotovoltaicos e verifique se esta dentro do
range de tensdo de funcionamento que consta

Tensé&o da entrada DC do arranjo fotovol-

Tensdo de entrada . . N = e
taico esta abaixo da tensdo necessaria

muito baixa ou

X X ara dar partida no motor. . P
ELU2 insuficiente para dar P P ) na especificag@o técnica.
rtida no motor. » Cabos de entrada DC do arranjo fotovol- » Caso ndo encontre a solucao, entre em contato
pa . taico estdo com mal contato. L N
com o suporte técnico da Intelbras.
» Verifique a tensdo da rede elétrica CA da rede da
concessiondria ou do gerador a combustéo.
» Tensdo de entrada CA com flutuagéo » Pare o motor completamente e tente inicid-lo
Eoup Tensdodeentrada AC acima do limite. novamente.

estd acima do limite. Verifique se 0 motor estd girando. Caso nenhuma das agGes acima resolva, tente
configurar [F1.00] 1 ou 2.
Caso ndo encontre a solugéo, entre em contato

com o suporte técnico da Intelbras.

Tempo de desaceleragéo estd muito
curto ou rapido.

Carga aplicada no motor estd muito
pesada.

Tensédo de alimentagdo esta com a
tensdo de flutuagdo acima do limite.

Aumente o tempo de desaceleragéo.
Reduza a carga do motor.

Substitua o Inversor Drive por um de capacidade
de poténcia maior.

Verifique a poténcia de entrada.

E.oU2 Sobretensdona
desaceleragao do motor

Tensdo de entrada esta acima da tensdo
suportada.

Ajuste a tensdo de entrada para trabalhar dentro

Sobretensdo em da faixa de tensdo normal do inversor drive.

E.oU3 . 4 4 aj i i ) . P . .
funcionamento normal ” Ha algo que estd ajudando a impulsionar » Retire a o sistema que estd ajudando a impulsio-
o motor, uma forga gerada por outro X .
] nar o motor ou instale um resistor de frenagem.
mecanismo.
E.oU4 Sobretensdo na parada » Ajuste a tensdo para trabalhar dentroda  » Ajuste a tenséo para trabalhar dentro da faixa de
: do motor faixa de tensdo normal do inversor drive. tensdo normal do inversor drive.
« P » Aumente o tempo de desaceleragéo do inversor
» Tempo de aceleragdo estd muito curto. drive
» Problema para iniciar o giro do motor. ) A
Sob te d . Con %0 de V/F estd | : » Pare o motor totalmente e inicie o novamente.
obrecorrente durante a . -
E.oC1 » tonfiguragao de esta incorreta » Altere a configuragéo de F1.00 para 1 ou 2.

aceleragao

Configuragéo de torque esta muito alto.
» O Capacitor de acionamento nao esta
suportando a carga.

Restaure as configuragdes de V/F.

Restaure as configurages de aumento de
torque.




Sobrecorrente durante a

»

»

A Saida CA estd aterrada ou em curto
circuito.

0 auto ajuste do motor ndo esté sendo
executado.

Tempo de aceleragéo estd muito curto.
Configuragéo de V/F esta incorreta.
Configuragéo de torque esta muito alto.

Elimine todas as falhas externas.

Execute o auto ajuste do motor.

Aumente o tempo de aceleragdo e desacele-
ragéo.

Restaure as configuragdes de V/F.

Restaure as configurages de aumento de
torque.

E.oC2 desaceleragdo » Tensado de entrada esta muito baixa. » Ajuste a tensdo de entrada para trabalhar dentro

» A operago de inicializagio esta sendo da faixa de tens&o de trabalho do inversor drive.
realizada com o motor em rotagao. » Restaure as configuragdes de velocidade de

» Esta aparecendo uma carga extra durante rotagao.

a aceleragdo/desacelerag&o. » Pare o motor totalmente e inicie o novamente.

» O modelo de Inversor drive estd subdi- » Remova as cargas extras recém adicionadas.
mensionado ou ndo esté adequado a » Substitua o Inversor drive por um modelo com
essa aplicag@o. capacidade de poténcia maior.

» A Saida CA esta aterrada ou em curto
circuito. » Elimine todas as falhas externas

» O auto ajuste do motor ndo esté sendo . ’
executado » Execute o auto ajuste do motor.

Sobrecorrente em » Tens&o de entrada esta muito baixa » Ajuste a tensdo de entrada para trabalhar dentro
E.oC3 . da faixa de tensdo de trabalho do inversor drive.
funcionamento normal. , Esta aparecendo uma carga extra durante . L
a aceleragao/desaceleracdo » Remova as cargas extras recém adicionadas.
» 0 modelo de Inversor drive es'té subdi- » Substitua o Inversor drive por um modelo com
. = . i éncia maior.
mensionado ou ndo esta adequado a capacidade de poténcia maio
essa aplicagao.

» 0O a forga do torque estd muito grande
para occontrolquF g » Reduza a forga do torque.

» Otempo para aceléra(;éo de desacelera- " Aumente o tempo para aceleragdo e desacelera-

= AR 40 do motor.
¢do esta muito curto. : R d
» A configuragdes dos pardmetros do » Restaure o_s parametros o motor.
motor estdo incorretos. » Reduza o limite de corrente e adote o rastrea-
. . mento por velocidade.
Motor sobrecarregado » Reinicie o motor que possa estar em . P ~
E.oL1 sentido contrario. » Ajuste a tensdo de entrada para trabalhar dentro
» Tensdo de entrada estd muito baixa da faixa de tensédo de trabalho do inversor drive.
» Motor est& com uma carga maior qL;e a » Verifique se as cargas estdo adequadas para o
- Drive solar.
capacidade suporta. . L

» Motor travado em emperrado » Verifique as condigbes do motor.

» O inversor drive ndo esta suportando a » Substitua o Inversor drive por um modelo com
capacidade do motor capacidade de poténcia maior.

PR » Reduza a forga do torque.

» O a forga do torque esta muito grande ¢ d .
para o controle VF. » Aumente o tempo para aceleragdo e desacelera-

= 40 do motor.

» O tempo para aceleragdo de desacelera- N ~ N
¢Ao esta muito curto. » Restaure as configuracdes dos parametros do

~ A motor.

» A configuragdes dos parametros do -

Sobrecarga no Inversor motor estdo incorretos. » Reduza o limite d_e corrente e adote o rastrea-
E.oL2 mento por velocidade.

solar.

Reinicie o motor que possa estar em
sentido contrério.

Tens&o de entrada esta muito baixa.
Motor travado em emperrado.

O inversor drive ndo esta suportando a
capacidade do motor.

Ajuste a tens@o de entrada para trabalhar dentro
da faixa de tensdo de trabalho do inversor drive.
Verifique se as cargas estdo adequadas para o
Drive solar.

Substitua o Inversor drive por um modelo com
capacidade de poténcia maior.

E.SC Sistemaanormal.

Tempo de desaceleragéo estd muito
curto.

A Saida CA estd aterrada ou em curto
circuito.

Dano em algum equipamento ou periféri-
co que esta conectado.

Interface EMC.

Aumente o tempo para desaceleragdo do motor.
Verifique os equipamentos e os periféricos que
estdo conectados ao Inversor drive.

Verifique se todos os cabos estdo conectados
corretamente incluindo o aterramento.

Caso nao encontre a solugdo, entre em contato
com o suporte técnico da Intelbras.




E.oH1/ Superaquecimento do

A temperatura estd muito alta.
Canal de ventilagdo esté bloqueado.
0O fio de alimentacéao do cooler de resfria-

Faga com que a temperatura diminua e que
atenda as especificagdes do Inversor drive.

Limpe o canal de ventilagdo.
Verifique se o fio de alimentag&o do cooler de

E.oH2 Inversor drive. mento pode estar sem contato. resfriamento esta solto ou com mal contato.
» O cooler de resfriamento esta danificado. » Troque o Cooler de resfriamento.
» Falha na detecgdo de temperatura. » Caso ndo encontre a solugéo, entre em contato
com o suporte técnico da Intelbras.
» Verifique os cabos de conexdo com o motor.
» Trabalho continuo sem parada. » Verifique se apresenta o mesmo problema com
Detecco de falha » Diferenga de capacitancia estd muito o motor totalmente parado.
ETE1/ estétiga ho motor ou grande entre 0 motor e o Inversor drive. » Verifique se apresenta o problema sem carga.
ETEZ detecgéo de falha na » Os parametros de configuragdo do motor Caso negativo, verifique a carga.
’ rotacao do motor estdo incorretos. » Altere os parametros do inversor drive de acordo
: » Detectado o problema com carga. com as informagdes contidas na placa de
» Detectado com motor funcionando. informagbes técnicas do motor.
» Substitua o Inversor drive por outro.
o - » Refaga o carregamento e salve.
- » Disturbio eletromagnético em alguma N .
E.EEP Falha de memoria. - » Caso ndo encontre a solugéo, entre em contato
parte da memodria. o
com o suporte técnico da Intelbras.
» Verifique o gerador a combustéo ou a rede da
concessiondria de energia.
EiLF Perda de uma das fases » Uma das fases de entrada da rede CA Verif b (‘?[- instalad
: de entrada CA. trifasica foi rompida ou desconectada, ~ * Verlique se 0s cabos estdo instajados corre
tamente e sem nenhum cabo foi rompido ou
desconectado.
» Verifique a corrente e a tenséo das 3 fases de
. e . saida.
Perda de uma das fases » Uma das fases de saida CA trifasica foi . L.
E.oLF Verifi by t talad
. de saida CA. rompida ou desconectada. » Verifique se os cabos estao instalados corre-
tamente e sem nenhum cabo foi rompido ou
desconectado.
O terminal do terra estd . ) - '
E.Gnd em curto circuito » Saida do terra em curto. » Verificar o circuito terra e medir o aterramento.
» Verifique os cabos dos motores.
= - verifique a corrente de entrada e saida.
Falha de detecgdode  » Falha no circuito ’ que °
E.HAL Lo » Caso n@o encontre a solugéo, entre em contato
corrente. » Desequilibrio nas correntes das fases. -
com o suporte técnico da Intelbras.
» Verifique os cabos do teclado.
E.PAN Falha na conexéo do » Problema nos cabos do teclado. » Caso ndo encontre a solugdo, entre em contato
: teclado. » Danos nos componentes do teclado. com o suporte técnico da Intelbras.
» A configuracdo da taxa de transmissao ez
estd incorreta » Configure a taxa de transmissdo correta.
Falha de comunicagéao . : » Verifique os cabos de comunicag&o.
E.CE » O cabo de comunicagéo foi rompido. ) L
RS 485. S » Verifique se o formado de comunicagéo é com-
» O formato de comunicagéo ndo é compa- . = . X
. . SR pativel e correto com a versao do inversor drive.
tivel ou estd em uma versé&o inferior.
» Falha na comunicagdo durante a copia ) A
. . » Verifique os cabos de ligagao.
Falha em copiar dos parametros. - )
E.CPE e . . » Selecione o modelo de teclado externo especifi-
paramentos. » O teclado de comunicagéo nédo é compati- X
N co para o Inversor drive.
vel com o Inversor Drive.
- s x . » Verifique se o tempo nédo esta fechado, com nu-
» A poténcia ou a tensdo ndo sdo suficien- vens ou chuva
Alarme de modo tes para o funcionamento A o ~
A.LPn » Verifique se os médulos esté@o 0K, no caso de su-

espera.

Os mddulos solares estdo sujos, danifica-
dos ou na sombra.

jeira limpe-os, no caso de sobra, retire os da so-
bra, no caso de estar danificados, substitua-os.




A.LFr

Alarme por baixa

»

»

A poténcia ou a tensdo nao sdo suficien-
tes para o funcionamento

A diregdo de rotagdo do motor estd erra-

Verifique se o tempo ndo esta fechado, com nu-
vens ou chuva.

Verifique se a diregdo da rotagdo do motor estd
correta.

frequéncia. da. » Verifique se os modulos estdo OK, no caso de
» Os mddulos solares estdo sujos, danifica- sujeira limpe-os, no caso de sobra, retire os da
dos ou na sombra. sobra, no caso de estar danificados, substitua-
0s.
. . . Aguarde um momento e reinicie a bomba para
Alarme de » O nivel da dgua no pogo ou do lago esta > A9 = . . P
A.LuT funcionamento a seco. abaixo do nivel sequro ver se a recuperagao do nivel de dgua e verifique
: 9 se C00.02 é maior que F14.17.
» Aumente o tempo de aceleragédo do motor.
» O tempo de aceleragdo estd muito curto.  , Verifique se a bomba n3o esta travada ou blo-
» A bomba estd travada ou bloqueada queada.
Alarme de sobre ) L )
A.olLd corrente » Problema para comegar a girar o motor » Reinicie o motor quando estiver parado ou defina
» O auto ajuste ou configuragdo do motor F1.00 para 1 ou 2.
n3o foi realizado. » Configure ou execute o ajuste automatico do
motor.
» Verifique se o tempo ndo esta fechado, com nu-
» A poténcia ou a tensdo nao sao suficien- vens ou chuva.
ALPr Alarme de baixa tes para o funcionamento » Verifique se os médulos estdo OK, no caso de
: poténcia. » Os mddulos solares estdo sujos, danifica- sujeira limpe-os, no caso de sobra, retire os da
dos ou na sombra. sobra, no caso de estar danificados, substitua-
0s.
) . L ) . » Verifique o nivel da dgua, se estiver mais alto do
» O nivel de dgua no reservatoério esté cheio P :
L. A , que o nivel definido.
Alarme de reservatoério ou bem acima do nivel seguro ) ;
A.Ful » Verifique o sensor de nivel.

cheio.

»

O sensor de nivel do reservatério esta
quebrado.

Verifique se o status do terminal X C00.14 esta
valido.
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